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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПJIИНЫ
Щелями освоения дисциплины явJIяются:
- ОбУЧеНИе студентов общим законапit механического движения и взаимодействия

материЕшьньD( тел;
- фОРМИРОВание на данной основе умений разрабатывать физико-математические модели

при теоретическом исследовании движения материальньIх тел и мохtlнических систем;
- формирование способности представJIять адекватнУю современному уровню знаний

научную картиЕУ мира на основе знания основньIх зtжоноВ механического движения и
взаимодействия материальньD( тел.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП ВО
,Щисциплп,Iна <Теоретическtlя механикa>) Бl.о.14 относится к обязательной части учебного

плана подготовки бшсалавров.

3. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЪТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСIЦ4ПЛИНЕ
планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесённые с пп€lнируемыми

результатаI\,rи освоения оПоП (компетенциями и индикаторами достижения компетенций):

Формируемые
компетенции

(код, содерrкание
компетенции)

flпаншруемые результаты обучення по днсцнплнне, в соответствии с нндпкsтором
fIанменование

оценочного
средсгва

Индикатор достижения комIrетенции
(код, содеряtдняе индикатоод) Результаты обучения по дисцип.irrне

опк-1
Способен
рецать задачи
профессионапьн
ой деятельности
на основе
применения
естественнонауч
ньrх и
общешrженерrш
х знаlшлй,
методов
математиЕIеского
анаJIиза и
моделцрования,

оПк-1.1. Знает основrше законы
естественньD( наук, методы
математи(Iеского анализа и
моделцрования, основные законы и
мето.ФI общешrженерньп дисцшшин.
оПк- 1.2. Умеет использовать
физические законы и цринцшIы в
своей профессиональной
деятельности, цроводить
эксперименты по определению
физико-хплическро< свойств
неорганиЕIескLD( и органиЕIескш(
веществ, проводIIть измерение
ОСНОВНЬrХ ЭЛеКТРИIIеСКIID( ВеЛИЧIИН,
опредеJIять параметы и
характеристики электиЕIескю( и
электронньD( устройств.
ОПК- 1.3. Владеет математиЕIеским
аIШаРаТОМ ДIЯ ОПИСаНИЯ, аНаJIIIХЗа,

теоретиЕIеского и экспериментального
исследования и моделцрования
физическrлс и химиЕIескlD( систем,
явлеrшй и цроцессов, испопьзованиrI в
обучеrпп,r и профессиональной
деятепьности.

Знает:
- законы и принIипы
естественнонаучньtх
дисIц,IшIин, мето.ФI
математиЕIеского анализа и
моделцрования.
Умеет:
- использовать физические
законы и принцшIы в своей
гrрофессиональной
деятельности.
Владеет:
- методами расчётов и
проектироваrпrя технологrй и
исследованrd на основе
естественнонаучньгх и
июкенерньD( знанIй.

Тестовые
вопросы
отчёт по
гrрактической

работе

опк_5
Способен
принимать
обоснованrше
техниIIеские

решения в
профессиональн
ой деятельности,
выбирать
эффектшrше и
безопасrше
техниtIеские
средства и
технологии.

ОПК-5. 1. Знает перечеrъ
оборудоваrпrя на цроизводстве и в
лабораторш.r, обеспечrшающего
безопасную рабоry цри цроизводстве
и исследовании материалов и
компонентов нано- и микросистемной
техники, основы нанобезопасности.
ОПК-5.2. Умеет оценить по критеридd
эффективности и безопасности
техниtIеские решения по технологии и
применению материалов и
компонентов нано- и микросистемной
техники.
ОПК-5.3. Владеет методами анализа и
контроJIя наноструктурированньгх
материалов и систем.

Знает:
- основные пршщипы
техническЕх решенlй в
rrрофессиона-тъной
деят€JБности.
Умеет:
- оценивать по критериям
эффекшвности и безопасности
техниIIеские решения.
Владеет:
- меюдами анаJIIд!а и коЕтроJIя
пршштьтх TexHшIecKID(

решеrпrй.

Тестовые
вопросы
отчёт по
rrрактической

работе



оIIк-7
Способен
ttрOектирOвать и
сопровождать
цроизводство
TexHшIecKIo(
объектов, систем
и процессов в
области
нанотехнологий
и
мlдФосистемной
техники.

ОIIК-7. l. Знает гrрикllадные
программы и средства

автOматизирOваннOг0 прOектирOвания,
используемые при решении
инженерцьгх задач.
OIK-7.2, Умеет проектировать и
соцровождать производство
техншIеских объектов, систем и
процессов.
ОIIК-7,3. Владеет методиками
организации работы персонаJIа,
собшодения технологшIеской и
трудовой дисщ{IIJIины.

Знает:
- прикJIадные програп,rмы и
средства автOматизIФOваннOю
проектирования, используемые
гtри рецении июкенерньш
задач.
Умеет:
- использовать прикJIадные
программы и средства
автоматизIФованного
проектирования при решении
задач.
Владеет:
- методиками проект}Фования
техниЕIескID( объектов, систем
и процессов в области
нанотехнологий и
микросистемной технrки.

Тесторые
вогФосы

0тчёт п0
rrрактической

работе

пк-l
Способен
цроводить
физико-
математиЕIеское
моделцрование
исслеryемык
процессов
нанотехнологии
и объектов нано-
и
мr.пФосистемной
техники с
использованием
современньD(
компьютерных
технологий.

ПК-1.1. Знает основrше физшtо-
математиЕIеские модели цроцессов,
шлений и объектов в области
нанотехнологий и микросистемной
техники, а также мето.ФI
моделирования.
IIК-1.2. Умеет проводить
моделцрование процессов, явлеlпtй и
объектов в области нанотехнологий и
микросистемной технrдси, в том числе
с использованием современньD(
программньгх средств.
IIК-1,3, Впадеет навыками анализа
процессов и объектов нанотехнологий
и мшýросистемной техники на основе
физико-математиЕIеского и
компьютерного моделирования.

Знает:
- физические и математиЕIеские
модели физическшс цроцессов,
лежащю( в основе принIипов
деЙствия объектов
нанотехнологии и
мшФосистемной технlдси.
Умеет:
- решать задачи, использовать
математиЕIескlй аrшарат и
численные методы
компьютерного моделирования
объектов нанотехнологии и
мшФосистемной технrки.
Владеет:
- математшIеским аIшаратом и
методами компьютерньD(
технологий дIя моделированиrI
объектов нанотехнологии и
микросистемной техники.

Тестовые
вогIросы
отчёт по
rrрактической

работе

4. ОБЪЁМ И СТРУКТУРА ДИСЦИПЛИНЫ
Трудоёмкость дисципJIины составJIяет 3 зачётЕьIх единицы, 1!8 часов.

4.1. Тематпческий план (форма обучения - очная)

Ns
пlп

Наименование тем ttlили разделов/тем
дисциплины

ý
t)
Ф

Ф
(-)

(ý

о
Ф

оо
Е
Ф
Е{
Ф

Коrrгакпrая работа об1"lаощlа<ся с
педагогиt{еским работником (в часах) ý

Бф
Б,ЕFФDао
Ф
Q

Формы текущею
ко}проJIя

уоповаемости,
форма

промежуючной
аттестпrши (ло
семеспрам)

ý
в
у
Ф

Ф

dцоýrнý5
Еýд

F

Фз
Ёаон
Е.Ё
8о.
dн

98Еа9 рёЕ р
"Е3о.Е

1 стлтикл 3 1-б 12 4 3,5 20

Реitгинг-
кокгроль J,{Ъl

l1
основrше понятия и

определения. Система
СХОДЯЩID(СЯ СИЛ

1 2 2 l 4

12 Геория моментов. Теория пар. 2-з 4 2 1 6

lз ПроизвольнаrI система сил 4 2 0,5 6

14 Ценm тяжести 5 2 0,5 2
15 Трение 6 2 0,5 4

, КИНЕМЛТИКЛ 3 7-12 |2 6 4 l4



2l кинематlша точки ,7
2 2 1 2

Реiiтиlт-
контроль Nч2

2.2
Простеfoие .щижения твёрдOг0

тела
8 2 0,5 2

2з ГIлоское рюкение твёрдого
тела

9- 10 4 2 1,25 6

24 Сложное двIDкение точки. 1 1-12 4 2 |.25 4

3 динАмикА 3 13-18 12 8 4 20

Рей,гинг-
контроль Nч3

зl Щинамика материальной точки 13 2 2 1 2

з.2
мехаrпrческая система.

.Щшrамика центра масс системы
|4 2 0,5 4

J.J. Энергия механшIеской системы l5 2 2 1 4
з4 пршпшп Дапамбера 16 2 2 0.5 2

з5 Пршtщ.rп возможньD(
пеDемецеrпrй 11 2 0,5 4

з.6 Уравнения Лагранжа 18 2 2 0,5 4

Всего за 3 семестр зб l8 54
Зачёт с
оценкой

Наличие в дцсциплине КIIЛР

Итого по дисцпплине зб 18 54 3ачёт с
оценкой

4.2. Содер2каIIпе лекционных занятпй по дисцпплпне
Раздел 1. СТАТИКА.
Тема 1.1. основные понятия и определения. Система сходящихся сил.

Характеристиказадач теоретической механики. основные поЕятия и определения. дксиомы
статики. Связи и реакции связей. Сложение системы сходящихся сил. Аналитическое
определение равнодействующей. Уразнение равновесия системы сходящихся сил.

Тема 1.2. Теория моментов. Теория пар.
МОМеНТ Силы относитепьно тоtIки. Момент силы относительно оси. Пар сил. Момент пары.
Свойства пар.

Тема 1.3. Произвольнм система сил.
Главньй вектор и главньй момент систомы сил. Приведение силы к точке. Сложение сил,
произвоJIьIIо расположенньD( в пространстве. Теорема Вариньона о момеЕте
равнодействующей. Уравнение равновесия механическоЙ системы под деЙствием
ПРОИЗВОJIЬНОЙ системы сил, системы парЕUUIельньD( сип, плоской системы сил.

Тема 1.4. I]eHTp тяжести.
Сложение параллеJIьIIьD( сил. Центр параJIлельньD( сил. Центр тяжести тела и его
координаты. Способы определения координат центра тяжести. Распределённые сипы.

Тема 1.5. Трение.
ТРеНИе СКольжения. Трение качения. Равновесие тел при налиIIии трения.

Раздел 2. КИНЕМАТИКА.
Тема 2.1. Кинематика точки.

Способы задаЕия движеЕия тоtIки. Скорость точки. Ускорение тоtIки.
Тема 2.2. Простейшие движения твёрдого тела.

ПОСryПаТельное движение твёрдого тела. Траектории, скорости и ускорения точек тела при
поступательном движении. Вращательное движение твёрдого тела. УгловшI скорость и
угловое ускорение тела, Распределение скоростей и ускорений точек тела при враIцательном
движении.

Тема 2.3. ГIлоское движение твёрдого тела.
ЗаКОН ПЛОСКого движения твёрдого тела. Скорости точек тела. Мгновенньй центр скоростей
и его свойства. Ускорение точек тела. Мгновенньй центр ускорений.

Тема 2.4. Сложное движение точки.



З4ДаЧа сложного движения тотIки. Абсоrпотное, относительное и переIIосноо движения.
АбСОлютпая скорость точки. Теорема сложения скоростей. Абсоrдотное ускорение точки.
Теорема о сложеЕии ускорений. Ускорение Кориолиса.

Раздел З. ДИНАМИКА.
Тема 3.1. ,Щинаrrrика материальноЙ точки.

АКСИОМы динап{ики. Две задачи материаJIьной то.ши. Дифференциапьные уравнения
движения материапьной то.л<и.

Тема 3.2. Механическая система. ,Щинаtuика центра масс системы.
механическая система. основные определеЕия и характеристики. Теорема о движеЕии
центра масс механической системы.

Тема 3.3. Энергия механической систомы.
Энергия механической системы. Работа сиJIы. Потенциаrьная энергия. КипЕтическшI
ЭНеРГИя. Теорема об изменеIIии кинетической энергии механической системы.

Тема 3.4. Принцип .Щаrrамбера.
ПРИНЦип rЩалапrбера. Главньшl вектор и главньй момент сил иIIерции. Метод кинетостатики
И УРаВIIения динаI\dического равновесия мехаrrической системы. Частные сJryчм.
Приведения сил инерции при разлиtIньD( видФ( движени,я твёрдого тепа.

Тема 3.5. Принцип возможньD( перемещений.
ВОЗмоЖные перемещеная. Классификация связей. Возможная работа силы. Условие
идеапьности связи. Принцип возможньD( перемещений.

Тема 3.6. Уравнение ЛаграЕжа.
ОбОбЩённые координаты. Обобщённые силы. Уравне ия равновесия мехаrrической
СИСТеМы в обобщённьD( координатil(. УстоЙчивость равновесия консервативной системы.
Уравнения Лаграrrжа второго рода.

4.3. Содержание практическпх занятий по дпсцпплине
Раздел 1. сТАТикА.
Тема 1.1. Основные поIIятия и определения. Система сходящихся сил.

Система сходящихся сил (2 час.)
Тема 1.2. Теория моментов. Теория пар.

Равновесие системы тел под действием плоской системы сил (2 час.)
Раздел 2. киНЕМАТикА.
Тема 2. 1. Кинематика тоIIки.

Кинематика тотIки (2 час.)
Тема 2.3. ГIлоское движение твёрдого тела.

Определение скоростей и ускорений точек твёрдого тела (2 час.)
Тема 2.4. Сложное движение тоIIки.

Определение скоростей и ускорений то.пси (2 час.)
Раздел 3. ДИНАМИКА.
Тема 3.1. .Щинаrrtика материальной точки.

Заrсоны Ньютона (2 час.)
Тема 3.3. Энергия механической системы.

Кинетическая и потенциальная эЕергии твёрдого тела (2 час.)
Тема 3.4. Принцип,Щшrамбера.

Принцип .Щапамбера (2 час.)
Тема 3.6. Уравнение Лаграюка.

Уравнения Лаграпжа второ ) рода (2 час.)

5. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДJIЯ ТЕКУЩЕГО КОНТРОJIЯ УСПЕВАЕМОСТИ,
ПРОМЕЖУТОЧНОЙ ЛТТЕСТАЦИИ ПО ИТОГАМ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ И
УЧЕБНО-МЕТОДIШIЕСКОЕ ОБЕСПЕIIЕНИЕ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ РАБОТЫ
СТУДЕНТОВ

5. 1.Текущий концlоль успеваемостп



ФОРмой текущего контроJIя успеваемости явJIяется рейтинг-контроль. Может
ПРОВОДиться в форме устного опроса и тестирования на практичоских занятиях, собеседоваrrия
при запц,Iте индивидуаJьньIх доматпних заданий (IЦЗ) на консультшIиях.

Задания и вопросы к рейтинг-контролю }{Ь1
Раздел 1. Статика.
1.1. Основные понятия п определения. Аксиомы статикп.

Конmрольньaе вопрось, u вопросьt dлtл самоконпrроJ.п
1. Что явпяется предметом изучения теоретической мехаrrики?
2. Какое движоние называется механическим движением?
3. КаКоевзш,tмодействиенtвываетсямехшIическимвзаимодействием?
4. Какие модеJIи материапьIIьD( тел испоJIьзуются в теоретической механике?
5. Что назътвается материальной то.ткой?
6. Что назьтвается абсошотно твёрдьпл телом?
7. Что назътвается механической системой?
8. Что назьтвается системой отсчёта?
9. Что изучается в ра}деле кСтатико>?
10. ЧТО понимается под состоянием равновесия материапьного тела в статике?
1 1. Какое состояние равновесия материального тела называется абсолпотным, какое

относительньпчr?
12. Что назьтпается сипой?
1З. Чем хараr<теризуется сила?
|4. КаКое Материапьное тело Еазывается свободньшr, какое несвободньшrt?
15. Какие системы сил называются эквивалентньпли?
16. Какая система сил эквивапентна ITyJпo?
|7. Какая сила называется разнодействующей?18. Какие силы нд}ываются внешними, какие внутренними?
19. ИЗМенится ли состояние свободного твёрдого тела если сиJIу приложенную в

каrсой-либо ого точке перенести в rпобую друryю точку тела?
20. Сформуlплруйтеаксиомыстатики.
2l. Что назътвается связью?
22. Пере.пrслите основные типы связей.
2З. Что назьтвается реакцией связи?
24. Как направJuIются реакции ocHoBHbD( типов связей?
25, Какому правиJrу подtIиняется направление реакции связи в общем с.тryчае?
26. Каr<ие силы называются аrстивньпли?

1.2. Система сходящихся сил
Конпрольньaе вопрось, ч Boпpocbl d,ltл сuuоконrпIrоJtл

1. Чему равна проекция вектора силы на ось?
2. Когда проекция вектора силы на ось равпа IryJпo?
З. Чему равна проекция вектора сипы на плоскость?
4. Когда проекция вектора силы на плоскость равна ITyJпo?
5. В чем закIIючается метод двойного проектирования вектора силы на ось?
6. КаКОй Вид имеют необходимые й достаточные уравЕения равновесиrt для

ПРОСТРаНСтвенноЙ системы сходящихся сил, плоскоЙ системы сходящихся сил?

тесmовые заdанttл
Пример теста СН1

Дисцип.тплна: <Теоретическая механика).



Раздел 1 кСтатика>.
Тест СН1.
Тема: кПроекция вектора силы на ось>.
Вариант 30.

Даrrо: сила F расположена в одной из граrrей
прямоугольного параJIпелепипеда. Модуль силы Л и
угол (l следует считать известными.

Щрос: <Накшtую из осей X,Y,Z или u проекция сипы
Л наriдепа правильпо?>

Прпмер тестд СН5

Дисциплп,rна: кТеоретическм механика)).
Раздел 1 <Статико.
Тест СН 5.
Тема: <Проекция вектора силы на плоскость и на ось. Щвойное
проектирование).
Вариант 30.

даrrо: сила F направлена вдоль диагонали прямоугольного
паршшелепипеда.
Модуль силы Л, углы айВ сле.ryет считать известными.
Вопрос: <Чему равна проекция силы Д' на ось u ?>

Вариаrrты ответов:

А: Fu=-Дsiпаsiпр

В: Fu =Лsin acosB

1.3. Теория моментов. Теория пар.

ВаDиаrrты ответов:
на ось Х:

,4., F*: - F sin с
HaocbZ:

С: F": F sin с,

Варианты ответов:

А: Мд(F) = -F (АО) sin о
С: Мс(Л'):О

Пример теста СН3

на ось Y:
В: Fr: F cos о
на ось u:
D: Fu: О

С:Fu=ЛсоsаsiпВ

D: Fu=-ЛсоsасоsВ

тесtповые заdанttл
Прпмер теста СН2

Дисципrшна: <Теоретическая механика)).
Раздел 1 <<Статика>.
Тест СН2.
Тема: кМомент силы относительно тоtIки)).
Вариаrrт 30.

Дшrо: модулЬ сипы F', угол 0, геометрические ре}моры
прямоугольника АВСО и треугольника CDO слодует
считать известЕыми.
Вопрос: кОтноситепьно каrсой из точек А,В,С или D момент
силы Л найден прави.тьно?>

В: Мв(Д):F(ВС) cos с
D: Мо(.Е): -F (DO) cos 0,

i \F



А

в

Дисцип.тшпа: <Теоретическц механикa>).

Раздел 1 <Статико.
Тест СН3.
Тема: кТеорема Вариньона о моменте равнодействующей>.
Вариант 30.

Даrrо: модуль силы Л , у"оr, о, размеры а, Ь, с.

Вопрос: кЧему равен алгебрмческий момент силы Л
относительно тошси А?>

Варианты ответов:

M r(F) = -Fbsina + F(c - а) cos а

M r(F) = -Дcsin а + F(a+ Ь) cosa

с: MA(F)=F

D: Ml (Д) = -F(c-a)sina + Fbcosa

1.4. Произвольная спстема сил.
Конпltольпые вопросы u вопросьt dлtл сал.окопrпIrоJля

1. КаКОй Вид имеют уравнения равновесия дJIя произвольной системы сил,
пространственной системы параJuIельньпс сил?

2. Чему равен момент силы относительно оси?
3. КаКОй последовательности действий сле.ryет придерживаться при выtIислении

моменты силы отЕосительно оси?
4. Когда момеЕт силы относительно оси равен lryJпo?
5. Чему равен момеЕт пары сип относительпо оси?
6. KaIc направлен вектор момента пары?
7. Когда момент пары отIIоситольно оси равен IryJEo?
8. КаКая зtlвисимость существует между моментом силы относитеJIьно оси и момент

силы относительно произвольной тотIки на этой оси?
9. Kalc направлен вектор момента силы относительно то.жи?
10. В чем отпиtIие главного вектора произвольной системы сил от равнодействующей?
11. ЧеМУ равен момент равнодействующей произвольной системы сил относитеJБIlо

оси?

тесmовые заdанtlп

Пример теста СН4

Дисципrплна: <Теоретическая механика)).
Раздел 1 <Статико>.
Тест СН 4.
Тема: <<Момент силы отЕосительно оси>).
Вариаrrт 30,

Даrrо: моryль сиJIы Л, угол сr, геомец)ические размеры а, Ь, с
прямоугольного паршшелепипеда.
Вопрос: <Чему рЕвен момент сипы Л относитеJIьIIо оси у?>

Варианты ответов:

А: My(F) = л'(asina+ccosa)

В: My(F) = g

Прпмер теста СНб

С: My(F) =

D: My(F) =

- Fasina

Fccosa

+(с - а)2



Дисцип.тшна: <ТеоретическzuI мехаIIика).
Раздел 1 кСтатика>.
Тест СН 6,
Тема: <Момент пары сил относительно оси>.
Варишт 30.

Даrrо: пара сил расположена в плоскости АвсД треугольной
призмы. Модуль момента пары М и угол d следует считать
известными.
Вопрос: <Чему равен момеЕт пары сил относительЕо оси Z ?>>

С: М,=М
М, = М siпа

l.э.

1.

11.

|2,

1.б.

1.

2.

скольжения?
З. Зазисит ли сила трения при покое тепа от активньтх сил?
4. В КаКОМ диапtr}оне зак-rпочён модуль силы ц)ения при покое тела?
5. Чеr"ry РаВна велитIина максимаJIьной силы трония скольжения?
6. ЗаВИСИт пи максимальнаlI сила трения скольжения от площади

соприкасающихся поверхностой при rrpolмx ptlBHbD( условиях?7. Какую размерность имеет коэффициент ц)ения скольжения?
8. Отчегозависиткоэффициенттренияскольжения?

у

D

Щентр тяжести.
Конmрольньrе вопросы ч вопросьl d.tlя сшлaоконmроJ.я

Чеrчry РаВеН моДуль равнодействующей двух параллельньD( сил, направленньrх в
одну сторону, в рtIзные стороны?

2. В какой точке приложена равнодейСтвующая двух параJIпепьньD( сил,
направпеннь[х в одIту сторону, в ра}ные стороны?

3. Что назьвается центром параплельньпr сил?
4. Что пазьвается центром тяжести?
5. По какой формуле опредеJIяется радиус вектор центра тяжести?
6. ПО каrсим формулам опредеJIяются декартовы координаты центра тяжести?
7. По каким формулаru опредеJIяются декартовы координаты центра тяжести

однородного тела (объёма, ппоской фиryры, линии)?
8. Какие известны методы нa>(ождения центра тяжести?
9. В чём закJIючается метод симметрии?
10. В чём закJIючается метод разбиения?

В чём закJIючается метод отрицатепьньгх весов (объёмов, площадей)?
karc экспериментЕlльно определить положение центра тяжести пластины

произвоJIьной формы?13. Где насодится центр тя)кести треугольника?
14. Где наrодится центр тюкести дуги окружносм?
15. Где находится центр тюкести кругового сектора?
16. Как определить модуJIь, направление и линию действия равнодействующей

системы паралпельньD( си+ распределённьпr по закону прямоугольника треугольника,
трапеции?

l7. Чтоназвтваетсяинтенсивностьюсистемыраспределённьпссил?
18. Каrсую ршмерЕость имеет иЕтенсивЕость системы сил распределённьпr по

объёму, по площадиилипо длшне?

Трение.
Конmlлольньrе вопрось, u вопросьt dлtл сал|оконmIrоJ.я

Сила трения скоJIьжения явJIяется аrстивной силой иJIи реакцией связи?
В какой плоскости расположена, и в какую стороЕу направлена сила трения



9. Какустаназливаетсявеличинакоэффициентатренияскопьжения?
10. Какой угол нtr}ывается углом трения?
11. КаКая зависимостьмеждууглом трения и коэффициентом трения скопьжения?
|2. Что такое конус трения?
13. Какформулируетсяусповиеравновосиятеланашероховатойповерхности?
|4. При каком условии тело начинает движение по шероховатой поверхности?
15. Какими причинаN{и можно объяснить сопротивление качению?
16. Сопротивленио качоЕию характеризуется силой или парой?
|7. Чему равен момент сопротивпения качению?
18. Какую ршмерность имеет коэффициент ц)ения качения?
19. ОтчегозависиткоэффициенттреЕиякачения?

задания п вопросы к пейтинг-контролю }lb2
Раздел 2. Кинематпка.
2.1. Кинематика точки.

Конmрольньrе вопросы u вопросьt dлл саллоконmlrоJtл
1. КаКое движение нЕц}ьтRается враIцательным движением твердого тела вокруг

неподвижной оси?
2. Какой вид имеет зЕжон враrцательного движениJI твердого тела?
3. КаК ПО ЗаДанному закону враrцательного движения тела опредепить величину и

направление его угловой скорости, углового ускорения?
4. Как направить вектор угловой скорости, углового ускорения?
5. Karc определить направпение врятцония тела?
6. КаrС найти величину скорости и направление вектора скорости произвольной точки

врапIающегося твёрдого тела?
7. КаК Найти Величину ускорения и Еаправпение вектора ускорения произвольной точки

вратцающегося твёрдого тела?

тесtповые заdанttл
Пример теста КН1

Дисципrшна: кТеоретическая механика)).
Раздел 2 <Кинематико.
Тест КН 1.

Тема: <<Кинематика точки).
Вариаrrт 30.
Даrrо: TotIKa движется по окружности р4длтуса Л - 3 м

согласно закоЕу 
' 

= (' + 12 
)м.

Вопрос: <Чему равно ускорение |Г то,жчпрп t = 1с?>

Вариапты ответов:

А: IO Mlc2

С: Л Mlc2

В: 5 Mlc2

D: Ji ,/с'
2.2. Простейшие двшкения твёрдого тела.

Конmрольньrе вопросьl u вопросьt 0лlя сuчлоконmроJlя
1. КаКОе ДВиЖение называется вратIIательным движением твердого тела вокруг

ноподвижной оси?
2. Какой вид имеот закоЕ врятцатепьного движения твердого тела?
3. Как по заданному закону враrцательIIого движения тела определить величину и

направление его угловой скорости, углового ускорения?
4. Как направить вектор угловой скорости, углового ускорения?
5. Как определить направление вращения тела?



6. КаК Найти величину скорости и направление вектора скорости произвольной точки
враIцшощегося твёрдого тела?

7. КШС НйТИ ВеличиIту ускорения и Еаправление вектора ускореIIия произвольной точки
вращающегося твёрдого тела?

тесtповьtе заdанtlп
Пример теста КН2

Дисциплп.rна: <Теоретическая мехшIика)
Раздеп 2 <Кинематико>
Тест КН2
тема: квраrцательное движение твердого тела вокруг неподвижной

оси>.
Варишrт 30.

Дано: р =t2 +2.t; t =1 с] а=0.4 Mi Q,=60'; ZCDO=90".
Вопрос: <Определить скорость и ускорение то.л<и D?>

Вариаrrты ответов:
1:2.6 Mlc 3: 6.5 м/с2 5: 8.6 м/с

2: 1.4 Mlc 4: 5.6 м]с2 6: l0.З м/с2

2.3. Плоское двшкение твердого тела
Конmlлольные вопросьa u Bonpocbt dлtл сu}lоконпIrоJlл

1. КаКОе Движение совершает данное звено механизма? Щайте определение этого
движеЕия.

2. Что Еазывается мгновенным центром скоростей?
3. Кк определить положение мгновенного цеЕтра скоростей?
4. КаКОе ДВижение совершает звоно, если ого мгновенньш1 центр скоростей ЕФ(одится в

бесконечности?
5. Как наriм величиЕу и направление угловой скорости звена?
6. ИЗОбразите вектор скорости указанной точки на кинематической схеме мехаЕизма.
7. СРавните по величине скорости двух укaзанных точек на кинематической схеме

механизма,
8. СфОРМУлируйте теорему о проекциях скоростей двух точек твёрдого тела на ось

проходящую через эти тоtIки.
9. Объясните направление кЕDкдого из векторов ускорений, изобрахсённьпr на

кинематической схеме механизма.
10. ПО каким формулалr вы.IисJIялись величины ускорений, векторы которых показаны

на кинематической схеме мехаrrизма?
11. В чём закrпочается анапитический способ определения ускореЕия точки звена,

совершающего плоское движение?
12. В чём зак.тпочается графический способ определония ускорения точки звена,

совершаIощего плоское движение?
13. Сравните по величине ускорения двух ука:}шIньD( точек на кинематической схеме

механизма.
14. Как найти величину и Еаправление углового ускорения звена?

2.4. Слоlкное движении точки
Конmрольные вопрось, u вопросьl dllя самоконлпIrоJtл

1. Какое движение точки называотоя абсошотным, какоо - отнооительньпrл?
2. Какое движение Едlывается переносньшrt?
3. Что называется пореносной скоростью то.ки?
4. Кш< формулируется теорема о сложении скоростей при сложном движении точки?
5. Kar< направить вектор абсоrпотной скорости точки при ее сложном движении?



6. Как аналитически определить модуль и напр€lвленио вектора абсо.тпотной скорости
тоtIки при ее спожном движении?

7. КаК фОрмУлируотся теорема о сложеЕии ускорений при сложЕом движении точки?
8. КаК аналитически опроделить модуль и направление вектора абсолютного ускорения

точки при ее сложном движении?
9. Как найти модупь абсоJIютного ускорения то.пси?
10. Как ншlти ускорение Кориолиса?
11. Как направить вектор ускорения Корио.тп,rса?

12. В каких сJryчаях ускорение Корио.тшса равно нулю?

Раздел 3..Щинамика.
3.1. .Щинамика матерпальной точки.

Конmрольные вопросы u вопросьt d.ttя сшлrоконmlrоJzя
1. КаК фОРмУлируется каждая из аксиом динап{ики материальной то.жи?
2. Кшсая система отчета называется иЕерциальной, нагlример?
3. КаКОе УРавнение нЕLзывается основным уравнениям динап{ики материальной точки?
4. КаКОй Вид имеют дифференциальные уравнения движения материальной тоЕIки в

координатной форме, в естественной форме?
5. Как формулируется порвая задача динчlп,{ики материальной то.ки?
6. Как формулируется BTopalI задача динzlп,lики материальной точки?
7. КаКаЯ ИЗ двух ocHoBHbD( задач динап,{ики материапьной то.пси освободится к

кинематическому решению ?
8. В какой последовательности рекомендуется решать вторую задачу диЕап{ики

материальной то.жи?
9. ОПРеДеляет пи задание сил движение материальной точки однозначно?
10. Скодько начzшьньD( условий и каких необходимо задать для определения закона

движения материальной то.п<и под действием сил?

TectпoBble заdапttл
Пример теста.ЩН1

Дисцип.тшна: <Теоретическая мехаЕика)
Раздел 3 кrЩинапrика>

Тест.ЩН1.
Тема: <rЩинаrrlика маториаJIьной то.ши в инерциальной системе отсчетЕD).
Вариаlrт Nq30

Дано: тело М массой 2 кг движется прямолинейно
по зЕlкону х: 10sin2t м. под действием силы F' .

Вопрос: <Чему равно наибольшее значение силы
F?)

Вариаrrты ответов..

А: l22H 80н

82н120 н D

3.2. Механическая система. rЩинампка центра масс системы
Конtцлольные вопрось, а вопросьt dлtя самоконmроJlя

1. Что назьшается механичоской систсмой?
2. Что назьтвается ценц)ом масс системы?
З. Как найти координаты центра масс системы?
4. КаК НаЗьrваются силы взаимодействия между материальными тоIIкаNли системы?
5. ЧеМУ РЕlВны главньй вектор и главньй момеЕт внутренних сил системы?

F

с



6. Что назьвается моментом инерции тела относительно оси?
7 . КаК формупируется теорема о моментах инерции тела относительно параJIлельньD(

осей?
8. КаК формулируется теорема о движении центра масс механической системы?
9. Моryт ли внутренние силы изменить движоние центра масс системы?
10. МОryт ли Внутреннио силы изменить движение отдольньD( материrшьньгх точек или

тел системы?
11. МОжет ли двигаться центр масс, если на систему не действуют вIIешние силы?
12. Кшс будет двигаться цонтр масс системы под действием уравновешенной системы

внешних сил?
13. Кшt будет двигаться материальЕое тело и его центр масс под действием пары сил?

3.3. Энергия механической системы
Конmрольньrе вопрось, u вопросьt dлtя сQмоконлпролп

1. СфОРМУлируйте теорему об изменении кинетической энергии механической системы.
Запишите соответствующую формулгу.

2. По какой формуле находится кинетиtIеская энергиlI
механической системы?

3. В каких сJryчzuж кинетическаJI энергия материальной точки,

материальной точки,

механической системы
равна IIyJдo?

4. Как наr?ти кинетическую энергшо твёрдого тела при поступательном, враIцательном и
плоском движениях твердого тела?

5. КаrС нйти рабоry постоянной сипы на конечном прямолинейном перемещении?
6. Как найпл элемеЕтарную рабоry силы?
7. В каrсих сJIучал( работа силы равна IryJпo?
8. ЧеМУ Равна работа сипы приложеIIной в мгЕовенном центре скоростей?
9. Кж найти рабоry пары сил, приложенной к враIцающемуся твердому телry?

3.4. Принцпп,.Щаламбера.
Конmрольпые вопросьu u вопросьl dлtл сuлtокопmроJ.л

1. ЧеМУ РаВеII МодуJIь и как направлен вектор силы инерции материшIьной то.пrи?
2. ЧеМУ РаВен моryль главного вектора сиJIы инерции механической системы и как он

направлен?
3. Чему равеII и как направлен глазньй момент сиды инерции механической системы?
4. К чемУ приводятся силы инерции материальньD( точек тела при его поступательном

движении?
5. К чему приводятся силы иЕерции материальньD( точек тепа при его враIцательном

движении вокруг неподижной центршtьной оси перпенд{кулярной плоскости симметрии?
6. К ЧеМУ приводятся силы инерции материальньD( точек тепа при его плоском

движении?
7. Как формулируется принцип ,Щапамбера дJIя механической системы?
8. КШСОй вид имеют уравнения динапdического равновесия механической системы,

движущейся под действием произвольной системы сил?



TecmoBble заdанtlя
Пример теста.ЩН2

Дисципrшна: <Теоретическая механика))
Раздел 3 <.Щинаlrлико>

Тест,ЩН2.
Тема: <Принцип,Щалаlrtберо.
Вариаrrт Ng 30

Дано: сц)оительную деталь массой m:600 кг поднимают с
ускореЕием W: 1,5 м/с2.
Вопрос: кЧему равна сипа (в кН) натяжеIIия накJIонньIх вот-
вей подъемньD( канатов?>

Вариаrrты ответов:

А: 6.92 kH В: 10 kH

С: 3.92 kH 3.62 kH

3.5. Прпнцпп возможных перемещеншй
Копmрольньaе вопросы u вопросьt dltп сuллокопrпIrоJrл

1. Как формулируется принцип возможньD( перемещений?
2. Какое перемещеЕие материапьной то.п<и называется возможнь,пr,r?
3. Kalcoe перемещение материапьной то.пси Еазывается действительньпrл?
4. Какие связи называются стационарньшrли?
5. Чему равна возможная работа силы?
6. Какие связи н€Lзываются идешrьньпли?
7.При каких связях действительное перемещение явJIяется одним из возможньпr?

3.б. Уравнения Лагранrка.
Конtпlлольпьrе вопросьt u оопросьl dлzл сu}локонrпIrоJlя

1. Что называется обобщенными коордrнатаI\,lи мехаIIической системы?
2. Чему равно ЕIисло степеней свободы механической системы?
3. Kalc вьгIисJIяется обобщённм сила?
4. Калсую рiltмерность может иметь обобщенная сипа, натlример?
5. Отчего зависит petмepнocTb обобщенной сиrш?
6, Какой вид имеют усповия равновесия механической системы в обобщённьпс

координата<?
7. Как оцеЕить устойчивость положения равновесия консервативной мехаrrической

системы с одной степенью свободы?
8. Каr<ой вид имеют уравнения Лагршrжа второго рода для механической системы?
9, Какой порядок имеет система дифференциальньD( уравнений в обобщённьrх

координатa>( дJIя механической системы имеющей k степеней свободы?

Пример теста ЩН3
Дисциплплна: <Теоретическая механика))
Раздел 3 кrЩинаluика>
Тест.ЩН3

тесtповые заdанuя



Тема: <Уравнения Лаграrrжаi>.
Вариант J\b 30

Даrrо: барабшr 1 и каток 2 - однородные
циJIиндры од,Iнакового радиуса r :0,2м,
массы тел ml : ffl2:2 кг. Барабан 1 враrцается
с угловым ускорением t: 1 рщ/с2.

Вопрос: кЧему равен модупь постоянного
момеIIта Мпарысил?>
Вариаrrты ответов;

,4., 0.1 Н м

С. 0.07 Н м

В., 0.15 Н м

D., 0.075 Н м

5.2 ПРОМеЖУточная аттестация по итогам освоения дпсциплины (зачёт с оценкой)
ПО ОКОнчаrrию обучения проводится зачёт по дисциплине в письменной форме. Сryлент

пишет ответы на вопросы зачётного билета на листах бепой бумаги формата А4, на каждом из
КОТОРЬrХ ДОлЖны быть указшrы фамилия, имя, отчество студента, шифр студенческой группьт,
ДаТа ПРОВедения зачёта, номер зачётного билета. Листы ответов должны бьrгь подписаны и
СТУДенТом, и экзаIuенатором после поJryчения студентом зачётного билета.

БИЛет длlя зачёта состоит пз2-хтеоретических вопросов и задаIм. При этом каждый бипет
СОСтаВлен так, что он позвоJIяет контролировать знания студентов из трёх различньIх ра:}делов
ДИСЦИПЛИны. Билеты не содержат повторяющихся вопросов или задач. Например, если первый
ТеОРеТИЧеСкиЙ вопрос билета из рtLздела 2 кинематика, второй - из раздела динап{ика, то задача
должна быть из ра:}дела статика.

вопросы к зачёry с оценкой
Раздел 1. Статика.

1. Аксиомы статики.
2. СЛОЖение системы сходящихся сил. Аналитическое определение равнодействующей.
Уравнения равновесия системы сходящихся сил.
з. Момент силы относительно тоЕIки.
4, Момепт силы относительно оси.
5. Пара сил. Момент пары сил.
6. Пара сил. Свойства пар.
7. ГЛаВНЬй Вектор и главньй момент системы сил. Аналитическое определение главного
вектора и глЕвного момента.
8. ПРИВедение силы к ToEIKe. Сложение сип, произвольно расположенньD( в просц)Еlнстве.9. Теорема Вариньона о моменте равнодействующей.10. УРавнения равновесия механической системы под действием произвольной системы
сил.
1 1. УРавНения равновесия системы параJIлельньD( сил, произвоJIьной плоской системы сил.12. Центр тяжести тела и его коордиЕаты.
13. Способы опредепения координат центров тяжести.14. Трениескольжения.
15. Трение качения.

Раздел 2. Кинематика.
1. ВеКторньй и коорд{натньй способы задания движения точки. Определение скорости
И УСКОРения точки при векторном и коорд,IЕатном способil( задания движения.
2. ЕСТествонньй способ задаrrия движения тоtки. Определенис скорости и ускорения
тотIки при естественном способе задания движения.
3. ПОСТУпатеJIьное движеЕие твёрдого тела. Траектории, скорости и ускорения точек тела
при поступательном движении.



4. Врацательное движение твёрдого тела вокруг неподвижной оси. Закон движения,
УглоВtlя скорость и угповое ускорение тела. Векторы угловой скорости и углового ускорения
твёрдого тела.
5. РаспределеЕие скорост й и ускорений точек тела при врацательном движении.
6. ПЛОСКоg Движение твёрдого тела. Закон движения. Скорости точек тела. Формула
сложения скоростей.'7. МГНОвенньй центр скоростей и его свойства. Способы нФ(ождения положения
мгновенного центра скороотей.
8. УСКорения точек тела при плоском движении. Формула сложения ускорений.9. Мгновенньй центр ускорений и ого свойства.
10. Сложное движоние тоIIки. Теорема сложения скоростей.
1 1, Сложное движоние точки. Теорема сложения ускорений.12, Ускорение Корио.тиса.

Раздел 3.,Щинамика.
1. АКСиомы динап{ики, Щифференциапьные уравнения движения материальной точки.2. .Щве зада.ш динамики материапьной то.пси.
З. ТеОРеМа о движении цеЕтрамасс механической системы и следствия из теоремы.
4. Работа силы на конечном перемещении. Элементарная работа силы.
5. Работа силы тяжести, работа силы упругости.6. Работа силы, приложен ой к вратцающемуся твердому теrry, работа пары сил.7. КинетическЕц энергия материальной то.пси и механической системы. Кинетическая
эЕергия твёрдого тела при разлиtIньD( видах движения.8. ТеОРема об изменении кинетической энергии механической системы.
9. ПОтенциальная энергия материальной то.пси и моханической системы.
10. Принцип,Щалrамбера. Главньй вектор и глазньй момент сил инерции.
11. Метод кинетостатики и уравнения динап{ического равновесия механической системы.
ЧаСТНЫе СJryчаи приводения сил инерцииприразличньгх видах движения твердого тела.12. Возможные перемещения. Возможная работа силы, Условие идеальности связи.
13. ПринципвозможньIхперемещоний.
|4, Обобщённые координаты, Обобщённыо сипы.
15. Уравнение равновесия механической системы в обобщённьгх координатах,
Устойчивость равновесия консервативной системы.
16. Уравнения Лагранжа второго рода.

Тематика и примеры для зачёта с оценкой

Раздеп
дпсциплины Тема Пример задачи

1. Статика

1. Составлешле

уравнеrп,rй
равновесия дIя
гтроизвольной

rrтrоской системы сиJI
(равновесие системы

2-х тел)

,Щано:F:8 kH, М:50 kH,M, q:3 ktI/M, ЩС:ВС:4 м, АВ:Ш:З м,0:30 О,

Огтредели:гь реакции в точках А, С и усилие в стержне ,ЩО,

2. Составлешле

уразнеrтий
равновесия дIя
произвольной

гtространственной
системы сил

,Щано: AN=AB:AC=CE=a, М=2Р.а, Р - вес каждой IIJIиты.
Огrределrгь реакции связей в точкal( А и В, а так усилие в стержне I.



в

I

р
(

2,
кинематика

з. Кшrематшtа
шIоскою двюкения

твёрдого тела

,Щано: УгловаrI скорость ol и угловое ускорение s IФивошипа ОА длшrой R;
AB:r, с=90О.
Оrrределить, дш ук:ванного на рисунке положения механизмц скорости и
ускоренияточекАиВ.

4. Сложное движение
точки

,Щано: квадlатная IIJIастинка вращается вокруг вертикшIьной оси согласно
уравнению
rp= 0,5п,t2 (рад). Вдоль прорези DB, rлr,rеющей форму ryги оцружности
радиусом
R:4 Л см, двюкется точка М по закону DM:S:п Л t (сr). На момент
времени t:lc оrредепить абсошотную скорость и абсошотное ускорение
точки М.

3. Щинамlша

5. Теорема о
,Фижении цеIIтра

масс механической
системы

Щано: грузы В и Д весом F и Q,
соответственно, связаны меж.ry собой
нерастяжlлr,tой нитью, перекинутой через
блок А, который установлен на вершине
призмы весом Р. Геометрические ра}меры
показаны на рисунке.
Определить горизонтальное перемещение
призмы по гладкой горизонтшtьной
плоскости при опускании груза В на высоry
h.

8. Теорема об
изменении

кинетиЕIеской энергии
мехаrпrческой

системы

Условио задачи:
,Щано: мехаlшческаrl система состоит из шшва l
весом Р и радиусом R, шкrва 2 весом Q и радиусом
r и груза 3 весом F, соедшrеrпъгх меж,ry собой
невесомой нерастя)кимой t*rтью. Шкrшы можно
считать сппошными однородными дисками.
Система начинает дlDкение из состояния покоя
под действием пары сиJI с постоянным момеIIтом
М, гrрr.rложенного к шкlву l.
Оrrределrтгь скорость фуза в зависимости от
высоты его подъема h.

L

3

м



9. Пршшшl
,Щаламбера

,щано: шар массой М1 и ра.щи}сом r скатывается без цроскальзывания по
наклонной под углом о к горизоЕry шIоскости призмы, установпенной на
гладкой горизонтшIьной поверхности, KoTopmI l,шеет высryп А.
Огrределить ускорение центра масс шара и давление призмы на высryп А,

l0. Пршпип
возможньD(

перемещеr*rй

Щано: Q:20 Н; ОА:0,2 м; АВ:0,4 м.
Оrrределить велшIш{у сшш Р rrри которой мехаlпвм в заданном положении
будет нш<одиться в равновесии.

11. Уравнешrя
Лагранжа II рода.

,Щано: мехаrпrческая система состоит из груза А весом Р, барабана В весом
F и рапиусом R, колеса ,Щ весом G и ралиусом r, соединенlъгх меж.ry собой
невесомой нерастяжимой нrтгью, К барабаrry В гrршlожена пара сил с
постоянным момеIпом М. Колесо Щ катится по накJIонной rшоскости,
составJIяющей угол tr с горизонтом, без гФоскаJIьзываrпrя. КоэффшIиент

5.3 Самостоятельная работа обучдющегося
Саrr,tОСтоятельная работъ Еtшравленная на закрепление и угJryбление знаний, рд}вития

практических умений, формирует У студеЕта способности к саплоорганизшIии и
саN,IообрЕВованию, Ееобходимые ему на протяжении всей профессионапьной деятельности.

теrýщая самостоятельная Dабота
Виды работ:
- проработка конспекта пекций и рекомендованной учебной питературы;
- изучение тем, выIIесенньD( на сап{остоятельIIую проработку;
- опережающее изучение учебЕого материала до его изучения на ауд,Iторном заЕятии;
- подготовка к практическим заЕятиям;
- выполнение контрольньD( задшrий;
- подготовка докJIада, црезентации, экспоната на научную конференцию.

Виды работ:
- решониО задач повышонной сложности на оJIимпиадtlх по теоротической механике;
_ подготоВка докJIадов, экспонатов и презентаций на ежегодньж студенческих научньж

конференциях ВлГУ.

Темы. выносимые на самостоятельнчю проDаботкч



1. Центр тяжести.
2. Трение.

3. Сложное движение точки.
4. Механическая система. ,Щинаruика центра масс системы.
5. Принцип,Щаламбера.

темы контрольных задаппй
З4дание 1. <Произвольнtц плоская система сил).
Зqдаrrие 2. <Основные виды движения твердого тела>).
З4дшrие 3. <Теорема об изменение кинетической энергии мехilIической системы>.
ФонД оцеЕочньD( материаJIов (Фом) дJIя пр<iведения аттестшIии уровня

сформированности компетенций обучаrощихся по дисцйплине оформляется отдельным
документом.

б. УЧЕБно-мЕтодиtIЕскоЕ и инФормщионноЕ оБЕсIIЕчЕниЕ
ДИСЦИПJIИНЫ

б. 1. Книгообеспеченность
наименовшrие литературы: автор, нfrrвание, вцц издания, издательство Год

издания
КНИГООБЕСIIЕЧЕННОСТЬ

Наличио в электронном
каталоге ЭБс

Основная литература
Атапин В.Г. Механика. Теоретическая механика
[Электронный ресурс]: учебное пособие / Атаrrин В.Г. -
Новосибирск: Изд-ва НГТУ. - 108 с.

20I7 http ://www. studentl ibrary. ru/
booldl SBN978 57 7 82З2297 .html

Кухарь В.,Щ. Теоретическая механика [Электронньп1
ресурс]: учебньй справочник / Кухарь В..Щ., Нечаев
Л.М., Киреева А.Е. - изд. 2-ое, испр., доп. - М,:
Издательство АСВ. - 148 с.

2016 http ://www. studentl iЬrаr_ч. ru/
book/ISBN978543230 1 6 1 5.html

Березина Н.А. Теоретическая механика [Электронный
ресурс]: учебное пособие / Березина Н.А. - М:
ФЛИНТА, - 256 с.

201 5 http ://www. studentlibrary.ru/
book/ISBN97859765 1 7042.html

Дополцительная литература
Теоретическая механика [Электронный ресурс]: учеб.
длlя вузов / В.П. Цьrвильский. - М.: Абрис. - 368 с.

2012 http ://www. studentl iЬrаr.ч. ru/
book/ISBN978543 7200797.htm]

Теоретическая мехttника [Электронньй ресурс] :

учебное пособие / М.Г. Ахметшин, Х.С. Гумерова, Н,П.
Петухоч. - Казань: Издательство КНИТУ. - 139 с.

2012

КраткиЙ курс теоретической механики [Электронньй
ресурс] /Яковенко Г.Н. - М.: БИНОМ,

20lз http ://www,studentl ibrary. ru/
book/ISBN9785996322756.html

Новожилов А. И. З4дачи по теоретической механике.
Методика решения: учеб. пособие дJIя вузов l А. И.
Новожилов. - Владимир: ВлГУ.- 113 с.

2009 http ://е. lib. v lsu.ru/bitstream/
l 234 567 89/ I З 5613i00960.odf

Шевченко А.П. Практикум по дисциплине
"ТеоретическаlI механика" i Д. П. ТIТевченко [и др.];
под ред. А. П. Шевченко - Владимир: ВлГУ . -115с.

2007 http ://е, Iib.v lsu.ru/bitstream/
1 23456789i I 04 1 i3l005 1 3.pdf

б.2. Периодические изданпя:
1. Известия Российской академии наук.
http ://mtt. ipmnet. ru/rй
2. Прикладная математика и мехаЕика.
http : //pmm. ipmnet. ru/rul
3. Прикл4днttя моханика и техничоская физика. ISSN 0869-5032
http ://www. sibran.rr:/j очrпаls/РМiТРЫ
4- Вестник Пермского национальЕого политехнического университета. Механика.
IS SN 2226- | 869 http ://vestnik.pstu.ru/mechanics/about/inf/

Мехшrика твёрдого тела. ISSN 0572-З299

Российскм академиrI наук. ISSN 00З2-82З5



б.3. Интернет-ресурсы:
http://иryw.edu.rul - портал кРоссийское образование>> ;

http ://e.lib.vlsu.ru/ - сайт электронной библиотеки ВлГУ;
http : /iwww. i sopromat. rr:/ - сайт по технической механике.

7. МЛТЕРИАЛЪНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ
.Щля реализации дшrной дисциплины имеются специальные помещения дjIя проведения

ЗаrrЯтиЙ пекционIIого типа, занятиЙ практического типа, групповьD( и индивидуальньfх
КОНСУЛьТаIIиЙ, текущего контроJIя и промежуточноЙ аттестации, а также помещения дJIя
самостоятепьной работы.

ПРактические зzшятия цроводятся в ауд. 204-2 кКомпьютерный кJIасс>. .Щля проведения
ЗаНЯТИЙ испоJIьзуются комплекты слаIiдов, настольные демонстрilIионные мtжеты
механизмов и настольные демонстраIIионные модели плоских механизмов.

ПеРечень используемого лицензионного процраI\dмного обеспечения:
- Текстовьй редактор MS Word.
- Табли.пrый процессор MS Excel.
- Система динаN{ических презентаrдий MS Power Point,
- Система автоматизации проектирования КОМПАС.

Рабочую програN,rму составил -
к.т.н., доцент кафедры ТМС ВлГУ Б.А. Беляев

Рецензент
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Програrrлма рассмотрена и одобрена на машпностроения)
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рабочая про|раN,rма рассмотрена и одобрена на заседании учебно-методической комиссии
направления 28.03.01 <<tIанотехнологии и ми
ПротоколJфl от 30.08.2021 года.

Председатель комиссии L|*r,
(ФИО, подпись)
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