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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПJIИНЫ
ЩеПЬ ОСВОения дисципJIины - развитие у студентов логического мышлоЕия,

формировшше ocHoBHbD( понятий широкого кругаявлений, относящихся к простейшей форме
движения _ механическому движению.

Зада.п,r:
- решение прикJIqдньD( з4дач, возникающих при проектировании па:}ерного

оборуловаrrия и его техническом обстryживании;
- ПОИСК и аIIаJIиз профильной нау.пrо-техниtlеской информilIии, необходимой для

решения KoHKpeTHbD( профессионаJIьньD( задач, в том tмсле при выпоJIнении
междисциппинарньD( проектов.

2. мЕсто дисциплины в cTPIrKTyPE опоп во
,Щисципrпrна кТеоретическая механикa>) Бl.о.13 относится к обязательной части учебного

плана подготовки баrсалавров.

3. плАнир)rЕмыЕ рЕзультАты оБучЕния по дисIц{плинЕ
ffuаНИРУемые результаты обучения по дисципJIине, соотнесённые с плilIируемыми

РеЗУЛЬТаТаП{И ОСВОения ОПОП (компетенциями и индикатораI\,rи досш{жения компетенций):

Формируемые
компетенцпи

(код, содерrкание
компетенrrнн)

ILланrrруемые результдты обучепшя по днсцпlшпне, в cooтBeTcTвllll с IIlпмепованце
оценочного

средствп
Индпкатор достпil(енпя компетенцпl|

(кол. солепrспнне пнпикптопя)
Результаты йученпя по

пшaIlшп пцшa

опк-1
Способен
применять
естественнона}лI
ные и
общеиlпсенерны
е знания, методы
математшIеского
анаJIиза и
моделирования в
инженерной
деятельности,
связанной с
проектирование
м,
констуирование
м
технологиями
производства
лазерной
техники.

моделировании
проектировании

оПк-1.1. Знает основные законы
естественных н&ук, методы
математшIеского анаJIиза и
моделирования, основные зtжоны
и методы общеинженерньгх
дисциIшин, основные принципы
разработки и производства
элемеIIтов и устройств лазерной
техники, основIý/ю номеIfiлатуру
лазе. рной техники, особешrости её
констр)лIии, технологии
производства, а также условия и
методы иr( эксIшуатации.
ОПК-1.2. Умеет применять
естественнонаJлные и
июкенерные знания Nlя
проектирования,
конструирования и производства
лазерной техники.
ОПК-1.3. Владеет методами
расчётов и проектирования, а
также компьютерными
системап{и, используемыми при

и
лазерньгх

установок, комIшексов, систем и
лдlеDньгr( технологий.

Знает:
- основные законы
ecTecTBeHHbD( наук.
Умеет:
- применять
естественнонауч{ые и
июкенерные знания дIя
проектирования,
конструирования и
производства лазерной
техники.
Владеет:
- методами расчётов и
проектирования
техrrологий и
исследований на основе
ест€ственнона}цньD( и
июкенерньгr( знаний.

Тестовые
вопросы
отчih по
пракгической
работе

пк-1
Способен
анаJIизировать
задачи по
проектированию
типовьD( сиотем,
приборов, узлов
и деталей
лазерной
техники.

ПК-1.1. ЗнаЕт принципы
генерации изJгrIения лtrlерап,lи,
элементIý/ю базу лазерной
техники, основные типы и
характеристики оIтIиIIеских
сиOтем лil}ерньtх оптико-
электронньrх приборов и
оборудования, принципы
констуирования л:ворньгх
оптико-электтонньfх поибоповл

Знает:
- принципы
конструирования
лазерньж огIтико-
электронньtх приборов,
их узJIов и элементов.
Умеет:
_ определять парамgгры и
характеристики
элементов лазерньD(

Тестовые
вопросы
огчёт по
пракгической
работе



лазерньгх
опгико-

элешронньж
приборов
систем.

rr( узлов и элементов, опасные и
вредные

факторы,

эксIшуатационные

ю( предельно-
допустимые уровни воздействия
на человека, технш(у и
окружаюцц/ю среry при
экспгryатаIц{и лшерньгх систем и
технологий.
IIK-1.2. УмеЕт опредеJIять
ПаРаIчrеТРЫ И ХаРакТ€РИСТИКИ
элементов леlерньD( систем и
технологий дIя заданньж условий
и режимов экспJц/атации,
анапизировать взаимодействие
лазерЕого иапучения с
материалами и средами,
применять информш+,lонные

ресурсы и технологии,
представJIять информаrцпо в
систематизIфованном вI,Iде,

работать с на)лно-технической
литературой и информаIц.rей.
ПК-l.З. Вл4деет навыкап,lи

работы со средствами
компьютерного проектирования,
используемыми при
конструировании узлов и блоков
лазерньж комшIексов, навыкап,lи
проектирования типовьD( систем,
приборов, узлов и дЕталей
лазерной техники, ле}ерньtх
оrпико-электронньгх приборов и
систем.

систем и технологии NIя
заданньн условий и

режимов эксгIJIуатации.
Владеет:
- навыкап{и работы со
средствап{и
компьютерного
проектирования,
использующимися при
конструировании узлов и
блоков лазерньD(
комплексов.

IIк-3
Способен
рассчитывать,
проектировать и
конструировать
типовые
системы,
приборы, узJIы и
детали лазерной
техники,
лазерЕьD(
опгико-
элекгронньгх
приборов и
систем.

ПК-З.1. Знает принципы
консцуирования ла}ерньгх
оптико-электронньгх rrриборов,
их узлов и элементов,
элементц/ю базу, используеIчfуIо
в изделиях лазерной техники.
IIК-3.2. УмеЕт выбирать метод(ы)
расчihа при разработке лil}ерньD(
приборов и систем, рассчитывать
парап{етры и характ€ристики
оmического узла лазерньгх
приборов и систем,
констуировать типовые детаJIи и
уUIы лазерной техники,
подбирать по заданными
парап{етрам и характеристикам
элементц/ю базу лазерньtх
приборов и систем.
IIК-3.З. Владеет прикпqдными
програп,rмап,rи расчёта лазерньгх
оптико-электронньгх гrриборов,
компьютерными технологиями
расчёта и конструIФования
лазерных опгико-элекгронньD(
поибооов.

Знает:
- основные принципы
конструирования
ле}ерньгх оптико-
электронньтх приборов,
ID( узлов и элементов.
Умеет:
- выбирать методы
расчёта при разработке
лазерньtх приборов и
систем.
Владеет:
- прикпадными
программами расчёта
ла}ерньж оптико-
электронньгх приборов.

Тестовые
вопросы
отчёт по
пракгической
работе



4. ОБЪЕМ И СТРУКТУРЛ ДИСЦИПЛИНЫ
Трулоёмкость дисципJIины составJIяет t зачётньос едипицы, 108 часов.

4.1. Тематический план (форма обучения - очная)

м
п/п

HarrMeHoBaHпe тем и/п;rн
рацепов/тем днсцllплпны
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я
ьо
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Ф
tr

Контакгпая работr обучающшхся с
педагогпческпм работппком (в

часах)
Ес
Ел
аr.
хёЕtUаа
Е
ф(J

Формы теlсущего
контршIя

успеваемости,
форма

промежугочноfi
аттестацпп (ло

caпecttpMl)

Е
Е
lо
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Е_ЕЕ
!l. F
ЕЕ
Еý
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Е-ед
рБ
а! roвtýоч

}tоЁ
ЕЁц
ЁЕ Е
Е;5

clr Е

1 стлтикл 3 1-б 12 4 3,5 20

Реltгиlг-
KoIIIpoJIь Nsl

1.1

основlше понятия и
определения. Система

СХОДIЩIID(СЯ СИJI

2 2 1 4

I.2
Теория моментов. Теория

пап. 2-з 4 2 l 6

1.3
Проlвво.тьная система

сип
4 2 0,5 6

|,4 цекгр тяжести 5 2 0,5 2
1.5 Треlше 6 2 0.5 4

2 КИНЕМЛТИКЛ 3 7-12 12 б 4 l4

Реltтиtг-
коtпроль Nч2

2.1 кинематrлtа точки 7 2 2 2

2,2
Простеfuие Еюкения

твёDдого тела
8 2 0,5 2

2.з fIпоское .щюкение
твёDдого тела

9-10 4 ) 1,25 6

2.4 Сложное дюкение
точки. Il-|2 4 2 1,25 4

3 дцIАмикА 3 13-18 12 8 4 20

Реltтиtг-
конгроль J,,lb3

з.l дIпrаrrлпка материаrrьной
точки 1з 2 2 l 2

з.2
мехаrическая система.
Дшrамика цеЕIра масс

системы
L4 2 0,5 4

J.J.
Энергия механической

системы
15 2 2 l 4

3.4 Пршпцшl Далаrrлбера lб 2 2 0,5 2

3.5
Пршпцлп возможньж

пепеметпений 1,7 2 0,5 4

з,6 Уравнения Лагранжа 18 2 2 0,5 4

Всего за 3 семесцl зб 18 54
3ачёт с
оценкой

Налпчие в дисциплине
кIIде

Итого по дисциплине 36 18 54
Зачёт с
оrrенкой

Содерясание лекционных занятпй по дисцпплпне
Раздел 1. СТАТИКА.
Тема 1.1. ОсновЕые поЕятия и определения. Система сходящихся сил.
ХаРаr<ТеРистика задач теоретической мехfirики. Основные понятия и определения.

АКСИОмы статики. Связи й реакции связей. Сложение системы сходящихся сил.
Аналrитическое определение равIIодействующей. Уразноние равновесия систомы сходящихся
сил.

Тема 1.2. Теория момонтов. Теория пар.



Момент силы относительно точки. Момент силы отIIосительно оси. Пар сил. Момент
пары. Свойства пар.

Тема 1.3. Произвольная система сил.
Главньй вектор и главньй момент системы сил. Приведение силы к ToTIKe. Сложение сил,

ПРОиЗвоJIьно расположенньD( в пространстве. Теорема Вариньона о моменте
РаЗНОДеЙствУющеЙ, Уравнение равновесия мехшrической системы под действием
ПРОИЗВОJьноЙ системы сил, системы параллельньD( сил, плоскоЙ системы сил.

Тема 1.4. Щентр тяжести.
СлОжение параJшельньD( сил. Центр параллельньD( сип. Центр тяжести тела и его

КООрДиЕаты, Способы определения координат ценц)а тяжести. Распределённые силы.
Тема 1.5. Трение.
Трение скольжения. Трение качения. Равновесие тел при напичии 1рения.
Раздел 2. КИНЕМАТИКА.
Тема 2.1. Кинематика точки.
Способы задаЕия движения тотIки. Скорость точки. Ускорение тотIки.
Тема 2.2.Простейшие движения твёрдого тела.
ПОСryпательное движение твёрдого тела. Траектории, скорости и ускорения точек тела

пРи поступатепьном движении. Вращательное движение твёрдого тепа. Угловая скорость и
УглОВое ускорепие тела. Распредепение скоростей и ускорений точек тела при враIцательном
движении.

Тема 2.3. Плоское движение твёрдого тела.
ЗаКОН плоского движения твёрдого тела. Скорости точек тела. Мгновенньпl центр

СКОРОСТеЙ и его своЙства. Ускорение точек тела. Мгновенньй цеЕтр ускорений.
Тема 2.4. Сложное движение точки.
Зqдача сложного движения точки. Абсолотное, относительное и переносное движения.

АбСОлютная скорость точки. Теорема сложения скоростей. Абсолпотное ускорение точки.
Теорема о сложении ускорений. Ускорение Кориолиса.

Раздел 3. ДИНАМИКА.
Тема 3.1. ,Щиналлика материапьной точки.
АКСИОмы динаL{ики. Две задачи материальной то.пtи. ЩифференциаJIьные уравнения

движения материальной то.пси.
Тема 3.2. МеханическаrI система. ,Щинаплика центра масс системы.
МеХаrrическаJI система. Основные определеЕIля и характеристики. Теорема о движении

центра масс механической системы.
Тема 3.3. Энергия механической системы.
Энергия механической системы. Работа силы. Потенциаrrьная энергия. Кинетическая

ЭНеРгия. Теорема об изменении кинетической энергии механической системы.
Тема 3.4. Принцип,Щшамбера.
ПРИнцип Щалаrr,rбера. Главньп:i вектор й главньй момент сил иЕерции. Метод

КИНеТОСтатики и уравнения д,Iнапdического равновесия механической системы. Частные
СJrУЧаи. Приведения сил инерции при раa}JIиtIньD( видах движения твёрдого тела.

Тема 3.5. Принцип возможньD( перемещений.
ВОзможные перомещения. Классификация связей. Возможная работа силы. Условие

идеальности связи. Принцип возможньгх перемещений.
Тема 3.6, Уравнение Лагранжа.
ОбОбщённые координаты. Обобщённые силы. Уравнения равновесия мехаrrической

СИСтеМы в обобщённьD( координатах. Устойчивость равновесия консервативной системы.
Уравнения Лагршrжа второго рода.

4.3. Содер2кание практпческих занятий по дисцпплпне
Раздел 1. СТАТИКА.
Тема 1.1. Основные понятия и определения. Система сходящихся сил.
Система сходящихся сил (2 час.)
Тема |.2. Теорпя моментов. Теория пар.
Равновесие системы тел под действием плоской системы сил (2 час.)



Раздел 2. КИНЕМАТИКА.
Тема 2. 1. Кинематика точки.
Кинематика точки (2 час.)
Тема 2.3. Плоское движение твёрдого тела.
Определение скоростей и ускорений точек твёрдого тела (2 час.)
Тема 2.4. Сложное движение TotIKи.
Определенио скоростей и ускорений то.жи (2 час.)
Раздел 3. ДИНАМИКА.
Тема 3. 1. .Щинаrrrика материальной точки.
Заrсоны Ньютона (2 час.)
Тсма 3.3. Эноргия моханической системы.
Кинетическая и потенциальная энергии твёрдого тепа (2 час.)
Тема 3.4. Принцип .Щаlrамбера.
Принцип,Щшамбера (2 час.)
Тема 3.6. Уравнение Лагранжа.
Уравнения Лагранжа второго рода (2 час.)

5. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДJIЯ ТЕКУЩЕГО КОНТРОJIЯ УСПЕВАЕМОСТИ,
ПРОМЕЖУТОЧНОЙ ЛТТЕСТАЦИИ ПО ИТОГАМ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ И

УЧЕБНО_МЕТОДИtIЕСКОЕ ОБЕСIIЕЧЕНИЕ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ РАБОТЫ
СТУДЕНТОВ ПО ДИСЦИПЛИНЕ

5. 1.Текущпй концlоль успеваемостш
ФОРмой текущего контроJIя успеваемости явJIяется рейтинг-контроJIь. Может

ПРОВОДИТьСя в форме устного опроса и тестирования на практических занятиf,х, собеседоваrrия
при зilците индивидуаJIьньD( домашних задаrrий (ИДЗ) на консупьтшIиях.

Задания и вопросы к рейтинг-контролю }Ё1

Раздел 1. Статика.
1.1. Основные понятпя п определения. Акспомы статикп.

Конmрольньrе вопросы u вопросьt dllл сuwоконrпроJlл
1. Что является пре.щ,rетом изучения теоротической мехшrики?
2. Какое движение нд}ывается механическим движением?З. Какое взаимодействие назквается механическим взаrлмодействием?
4. КаКие Модели материальньD( тел испоJьзуются в теоретической мехшrике?
5. Что назътвается материаJIьной то.псой?
6, Что назьвается абсоrпотно твёрдьшr,r телом?
7. Что назьтвается механической системой?
8. Что назьвается системой отсчёта?
9. Что изучается в разделе <<Статика>?
10. ЧТО понимается под состоянием равновесия материаJIьного тела в статике?
1 1. Какое состояние равновесия материального тела называется абсо.гпотньпrл, какое

относительньпл?
12. Что называется силой?
13. Чем характеризуется сила?
14. Karcoe материЕшьЕое тело нЕlзывается свободньпл, какое песвободньпл?
15. Какие системы сил нzlзътRаются эквивалентньпrли?
16. Каrсая система сил эквивалентна IIуJпо?
17. Касм сила называотся разнодействующей?
18. Какие силы нл}ътRаются внешними, какие внутренними?
19. Изменится ли состояние свободного твёрдого тела если сиJry приложеЕIIую в каrсой-

либо его точке перенести в.тпобую друryю ToTIKy тела?
20. Сформушrруйте аксиомы статики.
21. Что называется связью?



22. Пере,тrrслите основные типы связей.
23. Что наlывается реакцией связи?
24. Кж направJIяются реакции ocHoBIIbD( типов связей?
25. КаКОмУ правилу подtмIIяется наIIравление реакции связи в общем слryчае?
26. Какие силы называIотся аr<тивньпuи?

1.2. Система сходящихся спл
Конtпрольпьrе вопросы u вопросьt dлlп сu}локонmроJлп

1. Чему равна проекция вектора силы на ось?
2. Когда проекция BelcTopa силы на ось равна нуrпо?
3. Чему равIIа проекция вектора сипы на ппоскость?
4. Когда проекция вектора силы на плоскость равна IIyJпo?
5. В чем закJIючается метод двойного проектиров ия вектора сипы на ось?
6. Каr<Ой Вид имеют необходимые и достаточные уравненЕя равновесия для

ПРОСТРЕlIIСТВенноЙ системы сходящихся сил, плоскоЙ системы сходящихся сил?

тесmовые заdанtlл
Пример теста СН1

Дисципrмна: <Теоретическая механикa>).
Раздеп 1 <Статико.
Тест СН1.
Тема: <Проекция вектора силы на ось).
Вариант 30.

Дшrо: сила F расположена в одной из граней
прямоугольного параJuIелепипеда. Модуль силы Л и
угол ([ следует считать известными.
Вопрос: <На кшсую из осей X,Y,Z или u проекция силы
Л найденаправипьно?>

Вариаrrты ответов:

А:

С:

на ось Х:
F*:-Fsinc

на ось Z:
Fr: F sin cr

на ось Y:
В: Fr: F cos cl
на ось u:

D: Fu: о

Прпмер теста СН5

Дисциплп,rна: кТеоретическая мехilIика).
Раздел 1 <<Статика>.
Тест СН 5.

Тема: кПроекция вектора силы на плоскость и IIа ось.
.Щвойное проектирование)) .

Варишrт 30.

Дано: сила F направлена вдоль диагонаJIи прямоугольного
параплелепипеда.
Модуль силы F , углы аи В следует сtIитать известными.

Вопрос: <Чему равна проекция силы Д на ось u ?>

Вариаrrты ответов:

А: Fu = -F'sin а siп В
В: Fu =Дsin acosB

С: Fu = Лсоs аsiп В
D: Fu =-ЛсоsасоsВ

\_
\л
\



Теория моментов. Теоршя пар.
тесmовые заdанtм

Пример тестд СН2

Дисциптп,Iна: <Теоретическая механика).
Раздел 1 <Статика>.
Тест СН2.
Тема: <<Момент силы относительно точки).
Варишrт 30.

Дшrо: модуль силы Д, угол o,, геометрические ре}меры
прямоугольника АВСО и треугольника CDO следует
сIIитать известЕыми.
Вопрос: кОтносительно кш<ой из точек А,В,С ипи D момент
силы .F' найден правильно?>

Вариаrrты ответов:

А: Мд(Л): -F (АО) sin о В: Мв(i'):F(ВС) cos 0
С: Мс(F):о D: Мп(лF'): -F (DO) cos 0

Пример теста СН3

Дисциплп,rна: кТеоретичоская мехаЕикa>).
Раздел 1 <Статико.
Тест СН3.
Тема: <Теорема Вариньона о моменте
равнодействующей>.
Варишrт 30.

Дшrо: модуль силы F , угол 0, разморы а, Ь, с.

Вопрос: кЧему равен алгебралrческий момент силы Л
отЕосительно то.жи А?>

Варианты ответов:

М n@) = -Fbsina + F(с - a)cosa

М n(F) = -Лcsina + F(a + b)cosa

с: MA(F)=F

D: М n(F) = -F(c- a)sina + -F'bcosa

1.4. Произвольная система сил.
Коппpольньrе вопросы u вопросьt dлп саллоконmIrоJля

1. Какой вид имеют уравнения равновесия NIя произвопьной системы сил,
простраЕственной системы параллельньпr сил?

2. Чему равен момент сипы относительно оси?
3. Каlсой последовательности действий следует придерживаться при выЕIислении

моменты силы относительно оси?
4. Когда момент силы отЕосительно оси равен IIyJпo?
5. Чему равен момент пары сил относительно оси?
6. Karc ЕаIIравлеII вектор момента пары?
7. Когда момент пары относительно оси равен IIуJпо?
8. Каtсая зависимость существует между момеЕтом силы относитсJIьно оси и момент

силы относительно произвольной точки на этой оси?
9. Как направлен вектор момента сипы относитопьно токи?

1.3.

А

в

+(с-а)2



оси?

10. В чем отлиtIие главIIого вектора произвольной системы сил от равнодействующей?
11. Чему равен момепт равнодействующей произвольной системы сил относитеJIьно

тесtповьtе заdанuл

Прпмер теста СН4

Дисциплина: <Теоретическая механика).
Раздел 1 <Статико>.
Тест СН 4.
тема: кмомент силы относительно оси).
Вариаrrт 30.
Дшrо: модуль силы F, угол q,, геометрические рвмеры а, Ь, с
прямоугольного паралпепепипеда.
Вопрос: кЧему равен момент с"п"r F
Варианты ответов:

А: My(F) = rч'(asin6у+ccosa)

В: My(F) = Q

Пример теста СНб

относитеJьно оси у?>

D

My(F) = _ Fаsiпа

My(F) = Fccos6у

Дисципlпrна: <Теоретическая механика)).
Раздел 1 <Статика>.
Тест СН 6.
Тема: кМомент пары сип отЕосительно оси).
Вариаlrт 30.

Дано: пара сил расположена в ппоскости
призмы. Модуль момента пары М и угол
известными.

АВСД треугольной
а следует сIIитать т

С: М"=М
D: М"=Мsiпа

вопрос: кчему равен момент пары сил относительно осп z ?>>

Варианты ответов:
А: M"=_Mcosa
В: М,=0

1.5. Щептр тяrкести.

Копtпрольньrе вопросы u Boпpocbl dltя сuуrоконtпроJrя
1. Чему равен модуль равнодействующей двух параллельньIх сил, Еаправленньtх в

одну cTopotly, в разные стороны?
2. В КаrСОй точке приложена равнодействующая двух параJIлельньD( сил,

направленньD( в одIIу сторону, в разные стороны?
Что назьтвается цеЕтром параллельньж сил?
ЧТО назьтвается центром тяжести?
По какой формуле опредеJIяется радиус вектор центра тяжести?
По каким формулаrr,r опредеJIяются декартовы координаты центра тяжести?
ПО КШСИм формулаrл опредеJIяются декартовы координаты центра тяжести

однородного тела (объёма, плоскоЙ фиryры, линии)?
8. Какие известны методы нахождениrI цеЕтра тяжести?
9. В чём зашIючается мотод симметрии?
10. В чём закJIючается метод разбиения?11. В чёМ закJIючается метод оц)ицательньD( весов (объёмов, площ4дей)?

J.

4.
5.

6.
7.



|2. Как экспериментально определить положение цонтра тяжести пластины
произвоJБной формы?1З. Где ншсодится ценФ тлкести треугольника?

|4. Где на<одится центр тfiкести дуги окружности?
15. Где на:<одится центр тЕкести кругового сектора?
16. Как определить модуJь, направление и линию действия равнодействующей

СИСтеМы паралпельньD( сил, распределённьж по закону прямоугольникц ц)еугольника,
трагrеции?

|7. Чтоназываетсяинтенсивностьюсистемыраспределённьтхсип?
18. Кшсую разморность имеет интенсивность системы сил распределённьтх по

объёму, по площади иJIи по дп,tне?

1.б. Тренпе.

Конttцлольньле вопросьl u вопросьt dлл самоконttцrоJlя
1. Сила треIIия скоJьжения явJIяется аrстивной силой иJм реакцией связи?
2. В какой плоскости расположона, и в какую стороЕу направлена сипа трения

скольжения?
3. Зависит ли сипатрения при покое телаот аrстивпьпr сил?
4. В Kar<oM диапa:}оне зак.тпочён модуль сипы трения при покое тела?
5. Чемуравнавеличинамаксимапьнойсилытренияскольжения?
6. ЗаВиСит ли максимальная сила ц)ония скольжения от площади

соприкасающихся поверхностей при проIмх paBHbD( условиях?
7. Какую рil}мерность имеет коэффициент ц)ения скольжения?
8. От чего зависит коэффициент трония скольжения?
9. Как устаrrавливается вепичиЕа коэффициента ц)ения скольжения?
10. Кшсой угоп нatзътRается углом трения?
1 1. Какая зависимость между углом трения и коэффициеЕтом трения скольжения?
12. Что таrсое конус трения?
13. Kalc формулируется условие рtвновесия тела на шероховатой поверхности?
14. ПРи KalcoM условии тело начинает движение по шероховатой поверхности?
15. Каrсими причинап{и можно объяснить сопротивление качению?
16. Сопротивление качению характеризуется силой илпr парой?
17. Чему равен момент сопротивления качению?
18. Какую рд}мерность имеет коэффициент трения качения?
19. Отчегозависиткоэффициенттрениякачения?

Заданиц и вопросы к Dейтинг-контролю }lb2
Раздел 2. Кинематпка.'.
2.1. Кинематика точки.

Конmрольные вопросы а вопросьt dлtл сuчлоконmроJlп
1. КаКое движение называется враIцательным движением твердого тела вокруг

неподвижной оси?
2. Каrсой вид имеет закон враIцательного движения твердого тела?
3. КШС по заданному закону враIцательного движения тела определить велитIину и

направление ого угловой скорости, углового ускорения?
4. Karc направить BeIcTop угловой скорости, углового ускорения?
5. Karc определить наJIравление враIцения тела?
6. КаrС найти велиIмну скорости и направление воктора скорости произвольной то.пси

враIцающегося твёрдого тепа?
7. КШс нйти велиtмну ускореЕия и направление вектора ускорения произвольной то.пси

враrцающегося твёрдого тела?

Пример теста КН1
тесtповые заdанttл



Дисцип.тмна: <Теоретическш механикa">).
Раздел 2 <Кинематика).
Тест КII 1.

Тема: кКинематика точки).
Вариант 30.

Даrrо: точка движется по окружности радиуса Л = 3 м согласно

закону 
'= 

(r + /2)м.

Вопрос: <Чему равно ускорение ||' то,жппри t - 1с?>

Варишrты ответов:

д: 70 м|с2 В: 5 м/с2

с: JB ,]с2 о: Ji ilc2

2.2. Простейшие движения твёрдого тела.
Конmрольньrе вопрось, u вопросьt dllл саJллоконлпроJ.я

1. КаКОе ДВиЖение нtlзывается враIцательным движонием твердого тепа вокруг
неподвижной оси?

2. Какой вид имоет закон вратцательного движония твердого тела?
3. КаК по з4данному закону враIцательного движения тела опредолить величиЕу и

направление его угловой скорости, углового ускорения?
4. Как направить вектор угловой скорости, углового ускорения?
5. Как опродепить направлеIIие врятцения тела?
6. Как наriти величину скорости и наIIравление воктора скорости произвольной точки

вратцающегося твёрдого тела?
7. КаК Найтrr Величину ускореIIия и направление вектора ускорония произвопьной то.пси

вращающегося твёрдого тела?
тесmовьле заdанttя

Прпмер теста КН2

Дисцип.tмна: <Теоретическая механика>)
Раздел 2 кКинематика>
Тест КН2
Тема: <Вратцательное движение твердого тепа вокруг неподвижной

оси)).
Вариант 30.

Цаrто cp=t2 +2.t; t =1 с] а=0.4 Mi d= 60'; ZCDO=90".
Вопрос: кОпределить скорость и уокорение то.пси D}>

Варианты ответов:
1:2.6 Mlc 3: 6.5 Mlc2 5: 8.б м/с

2: |.4 Mlc 4: 5.6 Mlcz 6: |0.3 Mlcz

2.3. Плоское движение твердого тела
Конmрольньrе вопросы u вопросьl D,llл сuуaоконmлrоJtл

1. КаКОе Движение совершает данное звено механизма? .Щайте опредоление этого
движения.

2, Что называется мгновенным центром скоростей?
3, Kalc опредолить положение мгновенного центра скоростей?
4. Какое движение совершает звено, если его мгновенньй центр скоростей находится в

бесконечности?
5. Как ншiти волиtмну и направление угловой скорости звена?



6. Изобразите вектор скорости указшrной точки на кинематической схеме механизма.
7. Сравните по величино скорости двух указанньIх точек на кинематической схеме

механизма.
8. Сформулируйте теорему о проекциях скоростей двух точек твёрдого тела на ось

проходяIryю через эти точки.
9. Объясните направпение каждого из векторов ускорений, изображённьrх на

кинематической схеме мехаЕизма.
10. По каким формулаlr,t выIIисJIялись величины ускорений, векторы которьD( покil}аны

Еа киЕематической схеме мехаrrизма?
1 1. В чём заклтпочается аналитический способ опредепения ускорения тоtIки звеIIа,

совершающего плоское движение?
12. В чём закJIючается графический способ опр9деления ускорения точки звена,

совершающего плоское движение?
13. Сравните по величине ускорения двух yKa:}aHHbD( точек на кинематической схеме

механизма.
14. Как найти вепиtIиЕу и наIIрЕвпение углового ускорения звена?

2.4. Сложное двпжении точки
Конmрольные вопросьt ч вопросьt lлп сu}локонmроJlя

1. Какое движение тотIки называотся абсоrпотным, какое - относительньпл?
2. Какое движение нtr}ывается переносньпл?
3. Что нil}ывается переносной скоростью тоrлси?
4. Кш< формулируется теорема о сложении скоростей при сложном движении то.пси?
5. Кшс нЕlправить вектор абсошотной скорости тоtIки при ее сложном движении?
б. Как анаJIитически определить модуль и нtlправление вектора абсоrпотной скорости

тотIки при ее сложном движении?
7. Как формулируется теорема о сложении ускорений при сложном движении то.п<и?
8. Как анщIитичоски оцределить мо.ryль и направление вектора абсолютного ускорения

тоtIки при ее сложном движении?
9. Как найти модупь абсоrпотного ускорения то.тки?
10. Как найти ускореЕие Кориолиса?
11. Как направить вектор ускорения Корио.tшса?

12. В каких сJryчаях ускоренио Корио.шrса равно lryшо?

задания и вопросы к рейтинг-контполю Л{ь3
Раздел 3..Щинамика.
3.1.,.Щинамика материальной точки.

Конmlлольньrе вопросьt u вопросьl dltл саJtлокопrпIrоJlя
1. Как формулируется кФкдая из аксиом диЕап{ики материальной то.пси?
2. Какм система отчета называется инерцичшьной, например?
3. Какое уравIrение называется основным урЕвнениям динаN{ики материальной точки?
4. Кшсой вид имеют длфференциальные уравнения движения материальной то!Iки в

координатной форме, в остественной форме?
5. Как формулируется первшI задача динаil{ики материальной то.лси?
6. Как формулируется вторая задача динап,rики материальной точки?
7. Какая из двух ocHoBHbD( задач д,Iнамики материальной тоrл<и освободится к

кинематическому решению?
8. В какой последовательности рекомендуется решать вторую задачу динаNrики

материальной то.ки?
9. Опредеrrяет ли заданио сип движение материальной точки однозна.пrо?
10. Сколько начальньD( условий и кшсих необходимо задать дJш оцределения закона

движения материальной то.л<и под действием сил?

тесtповьtе заlанttл



Пример теста.ЩН1

Дисципrшна: <Теоретическая механика))
Раздел 3 <,,Щинаruика>

Тест.ЩН1.
Тема: <rЩинал,tика материальной то.жи в инерциальной системе отсчета>).
Вариаrrт ЛЬ30

Дшrо: тело М массой 2 кг движется прямолинейно по
закону х: 10sin2tM. поддействием силыF. л
Вопрос: кЧому равно нш,rбольшее значение силы F?>

Вариаrrты ответов..

А: |22Н В: 80 Н

с 120 н D; 82н

3.2. Механическая спстема.,Щинамик8 ценц)а масс системы

Копmрольньrе вопрось, u вопросьl d,ltл cal}roKoшmlroJlя

1. Что назьвается механической системой?
2. Что назьтвается центром масс системы?
3. Как найти коорд{наты центра масс системы?
4. Как назьтваются силы взаимодействия между материапьными точкап{и системы?
5. ЧеМУ раВны главньй вектор и главньй момент внутронних сил системы?
6. Что назьгвается моментом инерции тела относительно оси?
7. КаК фОрмулируется теорема о момента( иЕерции тела относительно параллольньD(

осей?
8. КаК формулируется теорема о движении цеЕтра масс механической системы?
9. МОryт ли вIIутренние силы изменить движение центра масс системы?
10. МОryт ли вЕуценние силы изменить движение отдельЕых материапьньD( точек иJIи

теп системы?
11. Может ли двигаться центр масс, если Еа систему не действуют внешние силы?
12. КаК бУдет двигаться центр масс системы под действием уравновешенной системы

внешних сил?
13. Каrс булет двигаться материапьное тепо и его центр масс под действием пары сил?

3.3. Энергия механической системы
Конпlлольньrе вопрось, u вопросьt dлlл со]чrоконmроJlп

1. СфОрмУпируйте тоорему об изменении кинетической 9нергии механической системы.
Запишите соответствующую фор-улту.

2. ПО кшсой формуле находится кинетиЕIеская эIIергия материальной точки,
мехаЕической системы?

3. В кшсих сJryчаях кинетическая энергия материальной то.тки, механической системьт
равна нуrпо?

4. Как найти кинемческую энергию твёрдого тела при поступательном, враIцательном и
плоском движениях твордого тела?

5. Как наrlти рабоry постоянной силы на конечном прямолинейном перемещении?
б. Калс нйти эпомонтарную рабоry силы?
7. В кшсих случаях работа силы равна ну.тпо?
8. Чему равна работа силы приложенной в мгновенном центре скоростей?
9. Как наrlти рабоry пары сил, приложенной к вращающемуся твердому те.тry?

F



3.4. Прпнцшп .Щаламбера.
Копtпрольньrе вопросы u вопросьt dllп саллоконtпроJlп

1. ЧеМУ Равен модуль и как направпен вектор силы инерции маториальной то.пrи?
2. ЧеМУ равен модуль главного вектора сипы инерции механической системы и как он

направпен?
3. ЧеМУ РаВен и как направлеII главньй момент силы инерции механической системы?
4. К ЧеМУ приВодятся силы иЕерции материапьньD( точек тела при ого поступательном

движении?
5. К ЧемУ приводятся силы инерции материЕлльньrх точек тела при его враIцательном

движениИ вокруг Еепо.щижпой центральной оси перпендикуJIярной плоскости симметрии?
6. К ЧОМУ приводятся сипы инерции маториаJIьньIх точек тела при ого плоском

движении?
7. Как формулируотся принцип.Щапамбера дJIя механической системы?
8. КаКОй Вид имеют уравнения динамического равновесия механической системы

движущейся под действием произвольной системы сил?

тесmовые заdанuп

Пример теста.ЩН2

Дисциплина: <ТеоретическЕlя механика))
Раздел 3 к.ЩинаМика>
Тест,ЩН2.
Тема: <Принцип Щаламберо,
Вариант Ng 30

ДаНО: СТРоительЕую деталь массой m:600 кг поднимают с ускорением W = 1,5 м/с2.
ВОПРОС: <Чему равна сила (в кН) натяжония накJIонньrх ветвей подъемЕьD( капатов?>

Варишrты ответов:

А: 6.92 kH В; 10 kH

С: 3.92 kH D: 3,62 kH

3.5. Принцип возможных перемещений
Конmlлольные вопросы ч Boпpocbt dлtл саJуrоконmроJlя

1. Как формулируется цринцип возможньтх перемещений?
2. КаКое перемещоние материальной тоIIки нtr}ътRается возможньпл?
3 . Kar<oe перемещение материальной точки называется действительньплr?
4. Какие связи назывaются стilIионарньшrи?
5. Чему равна возможная работа силы?
6. Какие связи назывaются идеалrьньпrли?
7. ПРи каких связях действительное перемещение явJIяется одним из возможньтх?
3.б. Уравнения Лагранrrса.

Конmрольньrе вопросьl u Boпpocbl d,ttл саJуaоконлпIrоJля
1. ЧтО называется обобщепными коордиЕатами механической системы?
2. Чему ptlвHo tIисло степеней свободы механической системы?
3. Кш< вычисJIяется обобщённая сила?
4. Какую размерность может иметь обобщеннzuI сила, например?
5. Отчего зависит размерность обобщенной сиJБI?
6, КаКОЙ вид имеют условия равновесия мехшrической системы в обобщённьп<

координатах?
7. Как оценить устой.швость положения рЕlвIIовесия консервативной механической

системы с одной степенью свободы?



8. Какой вид имеют уравнения Лагранжа второго рода дJIя механической системы?
9. КшсоЙ порядок имеет система дифференциапьньD( уравпений в обобщённьпr

координатах для механической системы имеющей k степеней свободы?

тесtповые заdанлtл

Пример теста ЩН3

Дисциплмна: <Теоретическая механикa>)
Раздел 3 к,Щинаrликаr>

Тест,ЩН3
Тема: <Уравнения Лагршrжаr>.
Вариант Ng 30

Дано: барабаrr ./ и каток 2 - однородные цилиндры
одинакового радиуса r :0,2 м, массы тел fп1: m2: 2ltт.
Барабаlr 1 вращается с угловым ускорением е: | радfс2.

Вопрос: <Чему равен модуль постоянного момента Мпарьт
сип?>
Вариаrrты ответов;

.,4., 0.1 Н м В.. 0.15 Н м

С; 0.07 Н м D., 0.075 Н м

5.2.Промепсуточная аттестация по итогам освоения дпсциплины (зачёт с оценкой)
По окончаrrию обучения проводится зачёт по дисциплине в письменной форме. Сryлент

пишот ответы на вопросы зачётного бипета на листа>( белой бумаги формата А4, на каждом из
которьж должны бьrть указаны фаrr,rилия, имя, отчество студента, шифр студенческой группы,
дата проВедения экзапdена, номер экзаJчlенационfiого билета. Листы ответов должны бьrгь
подписаЕы и студентом, и эКЗ€lI\,lенатором после поJryчения студентом зачётного билета.

БилеТ для зачёта состоит пз2-хтеоротических вопросов и задачи. При этом каlкдый билет
составлеН так, чтО оII позвоJIяет контрОлироватЬ знаниЯ студентоВ из трёх рil}личньrх разделов
дисциппиНы. БилетЫ не содержат повторяющихся вопросов или з4дач. Нагrример, если первьй
теоретический вопрос билета из рд}дела 2 кинематика, второй - из раздела динап{ика, то задача
должна быть из раздела статика,

вопросы к зачёry с оценкой
Раздел 1. Статика.

1. Аксиомы статики.
2. Сложение системы сходящихся сил. Анапrитлтческое определение равподействующей.
Уразнения равновесия системы сходящихся сил.
з. Момент силы относительно точки.
4. Момент силы относитольно оси.
5. Пара сил. Момент пары сил.
6. Пара сил. Свойства пар.
7. Главньй вектор и главньй момент системы сил. Аншtитическое определение главного
вектора и главIIого момента.
8. ПРИВеДение силы к точке. Сложение сил, произвольно расположеIIньD( в пространстве.9. Теорема Вариньона о моменте равнодействующей.10. УРаВнения равновесия механической системы под действием произвольной системы
сил.
1 1. Уразнения равновесия системы параплельньD( сил, произвольной плоской системы сил.
Т2. Центр тяжести тела и его координаты.



13.

|4.

15.

Способы опредепения координат центров тяжести.
Трение скольжениrI.
Трение качения.

Раздел 2. Кинематпка.
1. Векторньй и коорд{натньпi способы задаЕия движения точки. Определение скорости
и ускореЕия точки при векторном и координатном способа>( задания.щижения.
2. ЕстествеНньш? спосОб з4даrrиЯ движениЯ точки. Определенио скорости и ускорения
тоtIки при естественЕом способе задания движения.3. ПосryпательIIоо движение твёрдого тела. Траектории, скорости и ускорония точек тепа
при поступательном движении.
4. Вратцательное движение твёрдого тела вокруг неподвижной оси. Заr<он движения,
угловая скорость и угловое ускорение тела. Векторы угловой скорости и углового ускорения
твёрдого тела.
5. Распределеfiие скоростей иускорений точектелапри враIцатепьном движении.
6. Ппоское движение твёрдого тела. Заrсон движения. Скорости точек тела. ФорNrула
сложения скоростей.
7. МгновенНьй центр скоростей и его свойства. Способы наJ(ождения положения
мгЕовенного центра скоростей.
8. УскорениЯ точеК тела при плоском движении. Формупа сложения ускорений.9. Мгновенньй центр ускорений и его свойства.
10. Сложное движение точки. Теорема сложения скоростей.
11. Сложное движоние тотIки. Теорема сложения ускорений.12. Ускорение Кориоrплса.

Раздел 3. Щинамика.
1. Аксиомы динап{ики. ЩифференциЕUIьные уршнения движения материапьной то.п<и.
2. ,Щве зада.пr динапdики материшIьной то.пси.
3. Теорема о движении центрамасс механической системы и следствия4. Работа силы па конечном перемещении. Элементарная работа силы.
5. Работасилытяжести,работасилыупругости.
6. РабОТа силы, приложенной к вращающемуся твердому TeJry, работа пары сил.
7. КИНеттrческая энергия материальной то,rки и мехillической системы. Кинетическая
энергия твёрдого тела при рtrlлиtlньD( вида( движения.
8. ТеОРема об изменении кинетической энергии мохшIической системы.9. ПОТеНциальная энергия материальной то.rки и механической системы.10. Принцип Щалаrrлбера. Главньй вектор и главный момепт сил инерции.
11. Метод кинетостатики и уравнения д,IЕчlпdического равновесия механической системы.
Частные сJryчаИ приведения сил инерции при различньD( видах движения твердого тела.|2. Возможные перемещения. Возможная работа силы. Условие идеальности связи.
1З. ПринципвозможIIьD(перемещений.
14. Обобщённые координаты. Обобщённые силы.
15, Уравнение равновесия механической системы в обобщённьпr координатах.
Устойчивость равновесия коЕсервативной системы.
16. Уравнения Лаграrrжа второго рода.
Тематика и примеры для зачёта с оценкой

из теоремы.

Раздел
дпсцпплпны Тема Пример задачп

[, Статика

l.
составление
уравнений
равновесия

дIя
ПРОИЗВОJБНО

й шrоской
системы сиJI
(оавновесие

,Щано: F:8 kH, М:50 kH.M, q:3 kIVM,,ЩС:ВС=4 м, АВ:Ш:3 м, с:30 О.

Огrределить реакции в точках А, С и усипие в стержне ЩО,
м v_./

F В 4 АW,

п

F
,1,

а



системы 2-х
тел)

,
составление
уравнеlшй
равновесия

дш
произвольно

и
rфостранств

ешrой
системы сил

Щано: AN:AB=AC=CE:a, М=2Р.а, Р - вес каждой шIиты.
Определить реакции связей в точках А и В, а так усилие в стержне I

7

чв

А N

у
I

Е

f
х

Е

)
кинематrл<а

кинематrтса
плоского
,щшкения
твёрдого

тела

Щано: Угловая скорость о и угловое ускорение Е кривошипа ОА дlиной R; АВ:r,
с=90о.
Оrrределить, дIя укцiанного на рисунке положения механизмq скорости и
ускоренияточекАиВ.

4. Сложное
,Фижение

точки

Щано: квад)атнм IIJIастинка вращается вокруг вертикшlьной оси согласно
уравнению
g: 0,5п,t2 (рад). Вдоль IФорези DB, r.п,rеющей форму ,ryги окружности радиусом
R:4 Л см, .щюкется точка М по закоIIу DМ:S:п rД t (см), На MoMerrT временfi
t:lc огтределить абсо.тпотпую скорость и абсоJпотное ускорение точки М.

3..Щшrамшса

5. Теорема о
дршкении

центра масс
MexaHшIecK
ой системы

,Щано: грузы В и,Щ весом F и Q, соответственно,
связаны межд/ собой нерастяжшr,rой нитью,
перекиlryтой через блок А, который установлен
на вершине гФизмы весом Р. Геометрические
размеры показаны на рисунке.
Оrrределить горизонтальное перемещение
призмы по гладкой горизонтальной гшrоскости
при опускании груза В на высоry h.



8. Тоорома
об

изменении
кинетиЕIеско

й энергии
механшIеск
ой системы

,щано: мехаrпrч..**.IJJ.О#';Н:Н'r. шкива 1 весом р и
радиусом R, шклва 2 весом Q и радиусом r и груза 3 весом
F, соединенrъгх межry собой невесомой нерастяжl.пrцой
нитью. ШкIды можно считать сппошными однородными
дисками. Система начинает движение из состояния покоя
под действием пары сил с постоянным момеrrгом М,
припоженного к шкlву 1.

Определллть скорость груза в зависимости от высоты его
подъема h.

9. ПршпllтI
,Щаламбера

,ЩШtО: ШаР МаСсоЙ М1 и ращи}сом r скатывается без цроскаJIьзывания по наклоrпrоЙ
под углом tl, к горизоIrц/ Iшоскости призмыl }стоновленной на гладкой
горизонтшIьной поверхности, которая la,reeT высryп А.
Оrrределrгь ускорение цеIrтра масс шара и давление призмы на высryп А.

l0. Пршпцлп
возможньrх
перемещени

и

Дано: q:29 Н;ОА:0,2 м; АВ:0,4 м.
Оrrределmь велшIшIу сlшш Р rrри которой MexaHI.tlM
нa)(одиться в равновесии,

в заданном положеrпrи будет

l1.
Уравнения
Лагранжа II

рода,

,Щано: мехаштческая система состоит LB груза А весом Р, барабана В весом F и
радиусом R" колеса Щ весом G и рапиусом r, соединенньrх межry собой невосомой
нерастяжимой шrгью. К барабаlry В rrршlожена пара сиJI с постоянным моментом
М. Колесо Щ катится по накпонЕой гlпоскости,
составллощей угол о с горизоIlтом, без
цроскаJIьзывания. Коэффшдиекг трения
скольжения груза А о накJIошIую ппоскость с
углом В равен f. Счлrгать колесо ,Щ сrшошlшм
однородным диском, а массу барабана В
равномерно распределенной по его обо.ry.
Оrrределить дифференшrаJБное уравнение
дшкения механиЕIоской системы и угловое
ускоDение колеса Д.

5.3. Самостоятельная работа обучающегося
Саrrлостоятельная работа, ЕаправленIIая на заJФепление и угJryбление знаний, развития

ПРаКтических умениЙ, формирует у студента способности к сап{оорганизации й
сап{ообра:}овЕlнию, необходимые ему на протяжении всеЙ профессионапьноЙ деятельЕости.

текчщая самостоятельная Dабота
Виды работ:
- проработка конспекта лекциЙ и рекомендованноЙ учебноЙ литературы;
- изучение тем, вынесенньD( на саNIостоятельную проработку;
- опережающее изучение учебного материала до его изучения на аудIторном занятии;
- подготовка к практическим зЕlllятиям;
- выполнеЕие контрольньD( работ;
- подготовка докJIада, презентаIIии, экспоната на научную конференцию.



Виды работ:
- решение з4дач повышенной сложности на оJIимпиадах по теоретической механике;
- пOдготовка докJIадов, экспонатов и презентаIдий на ежегодньD( студенческих научньж

конференциях ВлГУ.
темы. выноспмые на самостоятельrrчю пропаботкч

Центр тяжести.
Трение.
Сложное движение точки.
мехаrrическая система. ,щиналлика центра масс системы.
Принцип .Щалаrrлбера.

Темы контDольных задапий
Задаrrие 1. <ПроизвольЕаrI плоскttя система сил>.
Задание 2. косновные виды движония твердого телa>).
задаrrие 3. <теорема об изменение кинетической эЕергии механической системьu.
Фонд оценочньD( материапов (Фом) дJIя проведения аттостации уровнясформировulЕности компетенций обучающихся по д""ц".rо""е оформляется отдельным

документом.

б. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСIIЕЧЕНИЕ
ДИСЦИПJIИНЫ

б. 1. Книгообеспеченность

б.2. Перподические издания:
1. Известия Российской шсадемии Еаук. Мехаlrика твердого тела. ISSN 0572-з299
http ://mtt. ipmnet.rrlrtl.

1.

2.
3.
4.
5.

Наименованис ЛЕт€ратуры: авюр, нщtвание, вид к}даflия, издательсIъо Год
изданItя

КНИГООБЕСIIЕtIЕННОС
ть

Ншlичие Е элекгронном
кеталоге ЭБс

Основная литература
Атапин .В.Г. Мехалrика. Теоретичоск€ш механика
[Эпектронньй ресурс]: учебное пособие / Атагrин В.Г.
Новосибирск: Изд-ва НГТУ. - 108 с.

20т7

Кухарь В..Щ. Теоретическая механика [Электронньй ресурс] :

учебньй спрЕвочник / Кухарь В.Щ., Нечаев Л.М., Киреева А.Е.
jдц. 2-ое, испр., доп. - М.: Издатольство АСВ. - 148 с.

20lб

Березина Н.А. Теоретическая механика [Электронньй
ресурс]: учебное пособие / Березина Н.А. - М: ФЛИНТА. - 256
с.

20l5 http : //www. student!фrary, ru/
ЬаоkлSВN978597 65 l7 042.h
tml

,Щополнительная литература
Теоретическая механика [Электронньй ресурс]: учеб. для
вУзов / В.П. Ц**ильский, _ М.: Дбрис. _ 3б8 с.

201-2

Теоретическая механика [Электронньй ресурс]: учебное
пособие / М.Г. Ахметшин, Х.С.Гумеров4 Н.П. Пеryхов.
Казаtrь: Издательство КНИТУ. - 139 с.

2012

Краткий курс теоретической мехаЕики [Электронньй ресурс]
/ Яковенко Г.н. - М.: БИНоМ.

20lз

Новожилов А. И. З4дачи по теоретической механико.
Методика решения: учеб. пособие дJIя вузов l А. И.
Новожилов. - ВладимиD: ВлГУ.- 113 с.

2009 htto ://e.lib.vlsu.гr/bitstreаrT/
1 23456789/l3 56i3l00960.odf

Шевченко А.П. Пршстикум по дисципJIине ''Теоретическая
механика" / А. П. Шевченко [и др.]; под ред. А. П.
Шевченко - Вл4димир: ВлГУ . -115с.

2007 htto ://e.lib.vlsu.ruДitstream/
12з456'189ll04li3l005 l 3. odf



2. ПРикл4днzuI математика и мехilIика. Российской академии наук. ISSN ООЗ2-82З5
http : фmm. ipmnet.rulrr:/.

б.3. Интерцет-ресурсы:
1. Электронньй каталrог ВлГУ, URL: index.lib.vlsu.rulcgi-
Ьiпl zgate?Init+te st. xml, s imp l е. xsl+rus.
2. Внутревузовские издаrrий, URL: e.lib.vlsu,ru.
3. ЭБС издательства Лаrrь: e.lanbook.com
4. Консультант Сryдента, URL: www.studentlibrary.ru.
5 Единое окно доступа к образовательным pecypcal\,r: справоtIная система, URL: window.edu.ru.
СОДеРЖит ЗЕа!Iитольнос количество элоктронньш учебньп< пособий по всем раздолаN,I
дисциплины.
6. ФеДеРальный цеЕтр информаrдионно-обрtr}овательньD( ресурсов, URL: fcior.edu.ru,
7. ФеДеРалrЬное хранипище кЕдиная коJIлекция цифровьпr образовательньD( ресурсов>>, URL:
school-collection. edu.ru.

7 . МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИШIИНЫ
ЩЛЯ РеШиЗации даrrной дисципJIины имеются специuIьные помещения дJIя проведения

зшrятий лекционного типа, зшrятий практичоского типа, црупповьD( и иIrдивидуальньIх
консультШIий, текуЩего конц)оJIя И промежуТочной аттестаIIии, а также помещения для
сап,Iостоятельной работы.

Практические заЕятия проводятся в ауд. 204-2 <Компьютерньтй кJIасс). .Щля проведения
заrrятий испоJIьзуются комплекты слйдов, настольные демонстрационные макеты
мехаЕизмов и настольные демоЕстрационные модели плоских механизмов.

ПеРеЧень используемого лицензионного процрап4много обеспечения:
- Текстовьй редактор MS Word.
- Табличньй процессор MS Excel.
- Система динаN{ических презентаций MS Power Point.
- Система автоматизшIии проектирования КОМПАС.

Рабочую програJ\{му составил -
к.т.н., доцент кафедlы ТМС ВлГУ Б.А. Беляев

Рецензент
(представитель работодателя)

ай

Программа рассмотрена и одобрена на заседан

Заведующий кафедрой Морозов
Рабочая програп,rма рассмотрена и на засодаЕии
направления!
Протокол Ns1 от 30.08.2021 года,

машиностроения)>

учебно-методической комиссии

Председатепь комиссии

(ФИО, подпись)



ЛИСТ ПЕРЕУТВЕРЩДЕНИЯ
РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ

Рабочая процраN,rма одобрена на
Протокол заседания кафедры М
аведующий кафедрой

года
7,//,

Рабочая прогрtlN,Iма одобрена на
Протокол заседания кафедры JФ
Заведующий кафедрой

Рабочая процраI\{ма одобрена на учебньй год
Протокол засодания кафедры Ns_oT.
Заведующий кафедрой

о года


